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1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét
Budowlanych sg wymagania ogdlne dotyczace wykonania, kontroli jakosci, odbioru oraz rozliczenia
robo6t budowlanych przewidzianych do realizacji w ramach remontu pomieszczen Szkoty Podstawowe;j
nr 204.

Specyfikacja okresla wymagania wspdlne dla wszystkich robot objetych dokumentacjg przetargowg
oraz wymaganiami poszczegolnych Szczegdtowych Specyfikacji Technicznych.

Postanowienia niniejszej SST majg zastosowanie do wszystkich robét realizowanych w ramach
inwestycji, niezaleznie od technologii ich wykonania.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy.
Postanowienia SST nalezy stosowac¢ podczas:
e przygotowania oferty,
e realizacji robét,
e prowadzenia nadzoru inwestorskiego,
e kontroli jakosci robét,
¢ wykonywania obmiaréw,
e przeprowadzania odbiorow,
e rozliczenia wykonanych robot.
W przypadku rozbieznosci pomiedzy dokumentami obowigzuje nastepujgca hierarchia:
1. umowa,
dokumentacja projektowa (jezeli zostata przekazana),
przedmiar robdét,
Szczegotowe Specyfikacje Techniczne,
obowigzujgce przepisy prawa,
obowigzujgce normy.
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1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja
Zakres robot obejmuje wszystkie czynnosci niezbedne do prawidtowego wykonania inwestycji, w
szczegolnosci:
e roboty przygotowawcze,
e zabezpieczenie pomieszczen,
e zabezpieczenie elementdéw nieobjetych remontem,
e demontaz elementéw wyposazenia,
e przygotowanie podtozy,
e naprawy tynkow,
e wykonanie gtadzi,
e gruntowanie,
e roboty malarskie,
e ponowny montaz elementéw wyposazenia,
e uporzgdkowanie miejsca prowadzenia robat,
e wykonanie prob i kontroli,
e przygotowanie dokumentéw odbiorowych.

1.4. Charakter robot
Roboty bedg prowadzone w istniejgcym, uzytkowanym obiekcie oswiatowym.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia robot w sposéb zapewniajacy:
e bezpieczenstwo uzytkownikow obiektu,
e bezpieczenstwo pracownikéw,



ochrone mienia,

ograniczenie zapylenia,

ograniczenie hatasu,

zachowanie mozliwosci funkcjonowania obiektu w zakresie uzgodnionym z Zamawiajgcym.

Organizacje robot nalezy kazdorazowo uzgodni¢ z Zamawiajgcym przed rozpoczeciem prac.

1.5. Ogodlne obowiazki Wykonawcy
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy w szczegdlnosci:

przejecie terenu robot,

wiasciwe zabezpieczenie miejsca prowadzenia robot,
wyznaczenie stref niebezpiecznych,

zabezpieczenie ciggéw komunikacyjnych,

ochrona istniejgcych instalacji,

zabezpieczenie wyposazenia,

stosowanie materiatéw zgodnych z wymaganiami SST,
prowadzenie robét zgodnie z technologig producentéw materiatéw oraz wymaganiami niniejszej
Specyfikaciji,

prowadzenie biezgcej kontroli jakosci,

wykonywanie wymaganych badan,

prowadzenie dokumentacji robadt,

usuwanie odpadow,

utrzymanie porzadku,

zgtaszanie robot zanikajgcych,

przygotowanie dokumentacji odbiorowe;.

1.6. Odpowiedzialnos¢ Wykonawcy
Wykonawca odpowiada za:

jakos¢ wykonanych robot,

zgodnosé robot z SST,

zgodnosé robot z obowigzujgcymi przepisami,
zgodnos¢ robot z obowigzujgcymi normami,
bezpieczenhstwo prowadzenia robdét,

ochrone os6b trzecich,

ochrone mienia,

zabezpieczenie materiatow,

zabezpieczenie wykonanych robét do chwili odbioru.

1.7. Dokumenty odniesienia
Podstawe realizacji robot stanowia:

kosztorys inwestorski przekazany przez Zamawiajgcego, stanowigcy podstawe okreslenia
zakresu robot,

niniejsza SST-00,

pozostate SST opracowane dla inwestyciji,

obowigzujgce przepisy prawa,

obowigzujgce grupy norm PN i PN-EN,

dokumentacje techniczno-ruchowe urzgdzeh i instrukcje producentéw zastosowanych
materiatow.

Jezeli podczas realizacji rob6t wystgpig rozbieznosci pomiedzy dokumentacjg a stanem istniejgcym,
Wykonawca zobowigzany jest niezwtocznie powiadomi¢ Zamawiajgcego oraz Inspektora Nadzoru.
Roboty w zakresie objetym rozbieznoscig mogg by¢ kontynuowane dopiero po uzgodnieniu sposobu
postepowania.



1.8. Okreslenia podstawowe
Na potrzeby niniejszej Specyfikacji przyjmuje sie nastepujace definicje:
o Roboty budowlane — czynnosci prowadzgce do wykonania roboét objetych zamdwieniem.
o Wykonawca — podmiot realizujgcy roboty na podstawie zawartej umowy.
e Zamawiajacy — podmiot zlecajgcy wykonanie robot.
o Inspektor Nadzoru — osoba upowazniona do kontroli zgodnosci roboét z dokumentacjg i
przepisami.
e Material budowlany - wyréb budowlany dopuszczony do stosowania zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami.
¢ Roboty zanikajace — roboty, ktérych prawidtowos$é wykonania nie bedzie mozliwa do oceny po
wykonaniu kolejnych etapow.
o Roboty ulegajace zakryciu — roboty przykrywane kolejnymi warstwami konstrukcji lub
wykonczenia.
e Odbiodr czesciowy — odbiér zakonczonego etapu roboét.
o Odbidr koncowy — odbiér catego przedmiotu zaméwienia.
e Obmiar robét — okreslenie rzeczywistej ilosci wykonanych robdét zgodnie z jednostkami
obmiarowymi.
2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogélne
Wszystkie materiaty przeznaczone do wykonania robét objetych zamoéwieniem muszg by¢ fabrycznie
nowe, petnowartosciowe, wolne od wad, nieuszkodzone oraz dopuszczone do stosowania w
budownictwie zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Materiaty powinny:
e posiada¢ wiasciwosci uzytkowe odpowiednie do zamierzonego zastosowania,
e zapewnia¢ trwato$¢ i bezpieczenstwo uzytkowania,
e by¢ kompatybilne z istniejgcym podtozem,
e umozliwia¢ wykonanie robét zgodnie z wymaganiami niniejszej Specyfikacji,
e posiadaé dokumenty potwierdzajgce dopuszczenie do obrotu i stosowania.
Nie dopuszcza sie stosowania materiatow:
e uszkodzonych,
e zawilgoconych,
e przeterminowanych,
e zanieczyszczonych,
e pochodzgcych z nieustalonego zrédta,
¢ niespetniajgcych wymagan okreslonych w niniejszej SST.
Materiaty nalezy stosowac zgodnie z instrukcjami producenta, wymaganiami niniejszej Specyfikacji oraz
zasadami wiedzy techniczne;j.
Jezeli dokumentacja nie okresla rodzaju materiatu, nalezy zastosowa¢ materiat o parametrach nie
gorszych niz wymagania okreslone w niniejszej SST. W przypadku koniecznosci wyboru koloru, faktury
lub innych cech estetycznych niewynikajacych z dokumentacji, nalezy uzgodni¢ je z Zamawiajgcym
przed zamoéwieniem materiatow.

2.2. Dokumenty dotyczgce materiatéw
Kazda partia materialdbw dostarczona na budowe powinna posiadaé dokumenty umozliwiajgce
identyfikacje wyrobu.
W zalezno$ci od rodzaju materialu wymagane mogg byé:
e deklaracja wtasciwosci uzytkowych,
e krajowa deklaracja wiasciwosci uzytkowych,
e oznakowanie CE lub znak budowlany,
e karta techniczna,



o karta charakterystyki (jezeli jest wymagana),

e instrukcja stosowania,

o dokument identyfikujgcy partie produkcyjna.
Na zgdanie Zamawiajgcego lub Inspektora Nadzoru Wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢
dokumenty potwierdzajgce wiasciwosci zastosowanych materiatow.

2.3. Folia zabezpieczajaca
Folia przeznaczona do zabezpieczenia podtdg, stolarki oraz wyposazenia podczas prowadzenia robét
remontowych.

Parametr Minimalne wymaganie

Materiat polietylen

Gruboéc¢ 0,12 mm

Odpornosé na rozerwanie odpowiednia do robo6t budowlanych
Wodoszczelnos$é wymagana

Odpornos¢ chemiczna na srodki stosowane podczas robét malarskich

Mozliwo$¢é mocowania tasmami wymagana

2.4. Zaprawa do napraw tynkéw
Zaprawa stosowana do uzupetniania ubytkdw i napraw powierzchni $cian.

Parametr Minimalne wymaganie

Rodzaj cementowo-wapienna

Klasa zaprawy  zgodna z przeznaczeniem do robét wewnetrznych
Przyczepnosc¢ 2 0,30 MPa

Uziarnienie odpowiednie do wykonywanej warstwy

Skurcz bez spekan

Reakcja na ogien klasa A1

2.5. Preparat gruntujacy
Preparat stosowany przed wykonaniem gtadzi oraz malowaniem.

Parametr Minimalne wymaganie
Przeznaczenie podtoza mineralne
Zdolno$¢ wzmacniania podtoza wymagana

Ograniczenie chtonnosci wymagane

Czas schniecia zgodny z kartg techniczng
Temperatura stosowania od +5°C

Mozliwos¢é malowania po catkowitym wyschnieciu

2.6. Masa szpachlowa (gtadz gipsowa)
Materiat przeznaczony do wykonywania gtadzi wewnetrznych.

Parametr Minimalne wymaganie
Rodzaj spoiwa gips
Maksymalna grubos¢ jednej warstwy zgodnie z kartg techniczng

Przyczepnosé 20,30 MPa
Mozliwo$¢ szlifowania wymagana
Powierzchnia po wyschnieciu jednolita

Pekniecia niedopuszczalne



Parametr Minimalne wymaganie
Reakcja na ogien A1 lub rbwnowazna

2.7. Farba do malowania wnetrz
Farba przeznaczona do wykonywania powtok malarskich scian.

Parametr Minimalne wymaganie

Rodzaj dyspersyjna do wnetrz

Klasa odpornosci na szorowanie minimum klasa 2 wg PN-EN 13300
Sita krycia minimum klasa 2

Stopien potysku mat

Emisja LZO zgodna z obowigzujgcymi przepisami
Zmywalnos¢ wymagana

Mozliwo$¢ naktadania watkiem i natryskiem wymagana

Kolorystyka powtok malarskich powinna zosta¢ uzgodniona z Zamawiajgcym przed rozpoczeciem robot,
jezeli nie zostata okreslona w dokumentaciji.

2.8. Materialy pomocnicze
Do materiatéw pomocniczych zalicza sie:
o tasmy zabezpieczajgce,
o tasmy malarskie,
e materialy Scierne,
e srodki czyszczace,
e elementy mocujgce,

o  Kkotki,
e Sruby,
o kotwy,

e masy uszczelniajgce,

e materiaty do zabezpieczenia wyposazenia.
Materiaty pomocnicze powinny by¢é kompatybilne z materiatami podstawowymi oraz nie mogag
powodowaé pogorszenia ich wtasciwosci uzytkowych.

2.9. Materiaty z odzysku

Elementy przewidziane do ponownego montazu (drabinki gimnastyczne, trybuny jezdne, siatki
ochronne oraz kotary grodzgce) nalezy zdemontowa¢ z zachowaniem szczegdlnej ostroznosci,
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem oraz przechowywa¢ w warunkach uniemozliwiajgcych ich
deformacje, zawilgocenie lub korozje.

Przed ponownym montazem nalezy przeprowadzi¢ kontrole stanu technicznego elementow,
obejmujgcag ocene kompletnosci, stopnia zuzycia oraz sprawnosci mechanicznej. Elementy uszkodzone
lub niespetniajgce wymagan bezpieczenstwa nie mogg zosta¢ ponownie zamontowane. Zakres ich
naprawy lub wymiany nalezy uzgodni¢ z Zamawiajgcym i Inspektorem Nadzoru.

2.10. Sktadowanie materiatow

Materiaty nalezy sktadowa¢ zgodnie z wymaganiami producenta, w sposéb zabezpieczajacy je przed:
zawilgoceniem,

e uszkodzeniami mechanicznymi,

e promieniowaniem stonecznym,

e zanieczyszczeniem,

e dziataniem temperatur niezgodnych z wymaganiami producenta.



Materiaty sypkie nalezy przechowywac¢ w suchych pomieszczeniach lub pod szczelnym zadaszeniem.
Materiaty ciekte powinny by¢ przechowywane w oryginalnych, szczelnie zamknietych opakowaniach.
Materialy przeznaczone do ponownego montazu nalezy oznakowaé, zinwentaryzowaé oraz
przechowywac w sposéb umozliwiajgcy ich jednoznaczng identyfikacje.
3. WYKONANIE ROBOT
3.1. Wymagania ogoline
Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z:

¢ niniejszg Specyfikacjg Techniczna,

e pozostatymi SST,

e obowigzujgcymi przepisami prawa,

e grupami norm PN i PN-EN,

e zasadami wiedzy technicznej,

e instrukcjami stosowania materiatow,

e wymaganiami bezpieczenstwa i higieny pracy.
Roboty nalezy wykonywa¢ w sposob zapewniajgcy:

e bezpieczehstwo uzytkownikéw obiektu,

e bezpieczenhstwo pracownikow,

e ochrong istniejgcych elementéw budynku,

e zachowanie wiasciwej jakosci robot,

e ograniczenie zapylenia i hatasu,

e utrzymanie porzadku na terenie robot.
Poniewaz roboty prowadzone bedg w czynnym obiekcie oswiatowym, harmonogram prac nalezy przed
rozpoczeciem robot uzgodni¢ z Zamawiajacym. Zakres wytgczenia pomieszczen z uzytkowania oraz
godziny prowadzenia robdét powodujgcych zwiekszony hatas réwniez wymagajg uzgodnienia z
Zamawiajgcym.

3.2. Przejecie miejsca prowadzenia robé6t
Przed rozpoczeciem robét Wykonawca zobowigzany jest do:

e przejecia miejsca prowadzenia robdt,

e dokonania ogledzin pomieszczen,

e sporzagdzenia dokumentacji fotograficznej stanu istniejgcego,

e sprawdzenia stanu $cian, sufitdw i wyposazenia,

e wskazania zauwazonych uszkodzen,

e zabezpieczenia elementéw nieobjetych remontem.
W przypadku stwierdzenia rozbieznosci pomiedzy zakresem robot wynikajgcym z kosztorysu a stanem
istniejgcym nalezy niezwtocznie poinformowaé Zamawiajgcego oraz Inspektora Nadzoru. Roboty
wykraczajgce poza zakres zamdwienia mogg zostaé wykonane wytgcznie po uzgodnieniu ich zakresu.

3.3. Organizacja robét
Przed rozpoczeciem robét nalezy:

e wyznaczy¢ strefe robdt,

e oznakowac teren robot,

e zabezpieczy¢ dojscia i ciggi komunikacyjne,

e zabezpieczy¢ wyposazenie pozostajgce w pomieszczeniach,

e przygotowac miejsce skladowania materiatdw,

e przygotowac miejsce skladowania odpaddw,

e zapewni¢ odpowiednie oswietlenie stanowisk pracy,

e zapewni¢ dostep do energii elektrycznej oraz wody.
Materiaty nalezy dostarcza¢ sukcesywnie, w ilosciach umozliwiajgcych ich wtasciwe magazynowanie
bez utrudniania uzytkowania obiektu.



3.4. Zabezpieczenie pomieszczen
Przed rozpoczeciem robot nalezy zabezpieczy¢:
e podiogi,
o stolarke drzwiowa,
o stolarke okienna,
e urzgdzenia grzewcze,
e oprawy oswietleniowe,
e wyposazenie sali,
e urzgdzenia sportowe nieobjete demontazem,
¢ elementy instalaciji.

Do zabezpieczenia nalezy stosowac folie ochronne, ptyty ochronne, tasmy oraz inne materiaty
zabezpieczajgce niepowodujgce uszkodzenia zabezpieczanych powierzchni.
Zabezpieczenia nalezy utrzymywac przez caty okres prowadzenia robét.

3.5. Demontaze

Demontaz nalezy prowadzi¢ w sposéb ograniczajagcy mozliwos¢ uszkodzenia elementéw

przeznaczonych do ponownego montazu.
Kazdy zdemontowany element powinien zostac¢:
e oznakowany,
e Opisany,
o sfotografowany przed demontazem,
e zabezpieczony przed uszkodzeniem,
e zmagazynowany w sposéb uporzgdkowany.

Elementy mocujgce przeznaczone do ponownego wykorzystania nalezy oczysci¢ i oceni¢ pod

wzgledem technicznym.

Elementy niespetniajgce wymagan bezpieczenstwa nalezy wycofa¢ z ponownego montazu. Zakres ich

wymiany nalezy uzgodni¢ z Zamawiajgcym.

3.6. Przygotowanie podiozy

Przed rozpoczeciem robét wykohczeniowych nalezy przeprowadzi¢ ocene podtoza.

Ocena obejmuje:
e nosnos¢,
e wilgotnosé,
e czystosc,
e przyczepnosc istniejgcych powtok,
e wystepowanie spekan,
e wystepowanie ubytkow,
e wystepowanie zawilgocen,
¢ wystepowanie wykwitow.
Podtoze powinno byc¢:

e suche,
o stabilne,
e nosne,
e czyste,

e odtluszczone,
e wolne od kurzu,
e wolne od luznych fragmentéw.
Luzne fragmenty tynkéw nalezy usungé.
Uszkodzone fragmenty nalezy naprawi¢ odpowiednig zaprawa.

Przed rozpoczeciem gruntowania powierzchnie nalezy doktadnie odpylic.



3.7. Warunki prowadzenia robét
Roboty mokre nalezy wykonywac przy:

e temperaturze powietrza nie nizszej niz +5°C,

e temperaturze podtoza nie nizszej niz +5°C,

¢ wilgotno$ci zgodnej z wymaganiami producentéw materiatow.
Nie dopuszcza sie prowadzenia robét podczas:

¢ intensywnego zawilgocenia podtoza,

e przemarzania podioza,

o wystepowania kondensacji pary wodne;.
W okresie schniecia materiatow nalezy zapewni¢ wtasciwg wentylacje pomieszczen bez powodowania
gwattownego wysychania powierzchni.

3.8. Wykonywanie robét wykonczeniowych
Roboty wykonczeniowe nalezy prowadzi¢ zgodnie z technologig wtasciwg dla danego rodzaju robat.
Kolejnos¢ wykonywania robét powinna obejmowac co najmniej:
1. zabezpieczenie pomieszczen,
demontaze,
oczyszczenie powierzchni,
usuniecie uszkodzonych fragmentéw,
naprawe podtozy,
gruntowanie,
wykonanie gtadzi,
szlifowanie,
9. kontrole jakosci,
10. ponowne gruntowanie, jezeli wymaga tego zastosowany system,
11. malowanie,
12. usuniecie zabezpieczen,
13. montaz wyposazenia,
14. regulacje zamontowanych elementow,
15. uporzadkowanie miejsca robot.
Nie dopuszcza sie wykonywania kolejnych warstw przed osiggnieciem przez poprzednig warstwe
parametréw wymaganych przez producenta materiatu.
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3.9. Ochrona wykonanych robét
Do czasu odbioru koricowego wykonane roboty nalezy zabezpieczy¢ przed:
uszkodzeniami mechanicznymi,
e zawilgoceniem,
e zabrudzeniem,
e oddziatywaniem srodkdéw chemicznych,
e przedwczesnym uzytkowaniem.
Powierzchnie $wiezo malowane nalezy chroni¢ przed zapyleniem oraz uszkodzeniem do czasu peinego
utwardzenia powtoki.

3.10. Gospodarka odpadami
Odpady powstate podczas robét nalezy segregowaé zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
W szczegdlnosci nalezy oddzielnie gromadzi¢:

e gruz,

e odpady mineralne,

e opakowania z tworzyw sztucznych,

e metale,

e drewno,

e odpady niebezpieczne, jezeli wystgpia.



Odpady nalezy przekazywaé wytgcznie podmiotom posiadajgcym wymagane uprawnienia do ich
transportu i zagospodarowania.
Nie dopuszcza sie spalania odpaddéw na terenie budowy.

3.11. Ochrona srodowiska
Podczas prowadzenia rob6t Wykonawca zobowigzany jest ogranicza¢ negatywny wptyw robét na
srodowisko poprzez:

e ograniczenie emisji pytu,

e ograniczenie hatasu,

e racjonalne gospodarowanie materiatami,

e ograniczenie ilosci odpadéw,

e zapobieganie zanieczyszczeniu gruntu i kanalizaciji,

¢ natychmiastowe usuwanie ewentualnych wyciekéw substancji niebezpiecznych.

3.12. Zakonczenie robot

Po zakonczeniu robdt nalezy:
e usungc¢ zabezpieczenia,
e oczysci¢ wszystkie powierzchnie,
e usungc¢ pozostatosci materiatow,
e uporzagdkowac miejsce robdt,
o sprawdzi¢ kompletno$¢ wyposazenia,
e wykonac regulacje elementéw podlegajgcych montazowi,
e usungc¢ stwierdzone usterki,
e przygotowac¢ dokumentacje odbiorows,
e zgtosi¢ roboty do odbioru.

4. SPRZET
4.1. Wymagania ogélne
Sprzet stosowany do wykonania robot powinien zapewnia¢ osiggniecie wymagane] jakosci robdt,
bezpieczenstwa pracy oraz wydajnosci odpowiadajacej przyjetej technologii wykonania.
Wykonawca zobowigzany jest stosowaé wytgcznie sprzet:

e sprawny technicznie,

e posiadajgcy aktualne wymagane przeglady techniczne,

e uzytkowany zgodnie z instrukcjg producenta,

e dostosowany do rodzaju wykonywanych robét,

e niepowodujgcy uszkodzenia istniejacych elementéw budynku.
Sprzet powinien by¢ obstugiwany wytgcznie przez osoby posiadajgce wymagane kwalifikacje i
uprawnienia, jezeli sg one wymagane przepisami.
Nie dopuszcza sie stosowania sprzetu powodujgcego nadmierne drgania, hatas lub uszkodzenie
elementow konstrukcyjnych budynku.

4.2. Wymagania dla sprzetu

Sprzet powinien umozliwia¢ wykonanie robét zgodnie z wymaganiami technologicznymi oraz zapewniac
uzyskanie wymaganej jakosci powierzchni.

W przypadku awarii sprzetu Wykonawca zobowigzany jest do jego niezwtocznej naprawy lub wymiany.
Zmiana rodzaju sprzetu nie moze powodowac pogorszenia jakosci wykonywanych robét.

4.3. Podstawowy sprzet przewidziany do realizacji robét
W zaleznosci od etapu robot nalezy stosowaé miedzy innymi:
e elektronarzedzia reczne,
o mioty udarowe o regulowanej energii udaru,



o szlifierki do gtadzi z odsysaniem pytu,
o odkurzacze przemystowe,

e mieszarki wolnoobrotowe,

e agregaty malarskie (jezeli technologia przewiduje),
o walki i pedzle malarskie,

e rusztowania jezdne,

e drabiny,

e podesty robocze,

e urzadzenia pomiarowe,

e sprzet transportu recznego,

e urzadzenia do odsysania pytu,

e oswietlenie robocze.

4.4, Sprzet pomiarowy
Podczas wykonywania robot nalezy stosowaé sprzet umozliwiajgcy kontrole jakosci robét, w
szczegolnosci:

e poziomice,

e taty kontrolne,

e piony,

e katowniki,

e dalmierze laserowe,

e miary zwijane,

¢ wilgotnosciomierze,

e mierniki temperatury,

o luksomierze (jezeli wymagane),

e przyrzady do oceny grubosci powtok malarskich (jezeli wymagane).
Sprzet pomiarowy powinien posiadaé aktualne Swiadectwa wzorcowania, jezeli sg wymagane
przepisami lub specyfikacjg.

5. TRANSPORT
5.1. Wymagania ogolne
Materiaty nalezy transportowaé srodkami transportu zapewniajgcymi zachowanie ich wiasciwosci
uzytkowych.
Transport nie moze powodowac:
e uszkodzenia materiatow,
zawilgocenia materiatow,
e zanieczyszczenia materiatéw,
utraty parametrow technicznych,
¢ deformacji opakowan.
Materiaty nalezy zabezpieczy¢ przed przemieszczaniem podczas transportu.

5.2. Transport materiatéw

Materiaty sypkie nalezy przewozi¢ w sposob zabezpieczajgcy je przed zawilgoceniem.

Materiaty ciekte nalezy przewozi¢ w szczelnych, oryginalnych opakowaniach.

Farby, preparaty gruntujgce oraz masy szpachlowe powinny by¢ transportowane zgodnie z
wymaganiami producenta dotyczgcymi temperatury oraz czasu przewozu.

Materiaty przeznaczone do ponownego montazu nalezy przewozi¢ w sposéb zabezpieczajgcy je przed
odksztatceniem, uszkodzeniem oraz korozja.

5.3. Zatadunek i roztadunek
Zatadunek i roztadunek materiatow nalezy wykonywac¢ z zachowaniem zasad bezpieczenstwa.



Nie dopuszcza sie:
e zrzucania materiatdw z wysokosci,
e przeciggania elementéw moggcego powodowac ich uszkodzenie,
e uszkadzania opakowanh producenta,
e transportowania materiatéw w sposob powodujgcy ich zabrudzenie.

5.4. Magazynowanie materiatow
Materiaty nalezy magazynowac¢ zgodnie z wymaganiami producenta.
Pomieszczenia magazynowe powinny:
e byc¢ suche,
e zabezpieczone przed opadami,
e posiada¢ odpowiednig wentylacje,
e umozliwia¢ segregacje materiatow,
e zapewnia¢ ochrone przed uszkodzeniami mechanicznymi.
Materiaty nalezy przechowywaé w sposéb umozliwiajgcy identyfikacje partii oraz kontrole terminéw
przydatnosci.

5.5. Magazynowanie materialéw z odzysku
Elementy przeznaczone do ponownego montazu nalezy:
e oznakowac,
e sporzadzi¢ wykaz elementéw,
e zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem,
e zabezpieczy¢ przed korozja,
e zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem,
e przechowywac w sposdb uniemozliwiajacy odksztatcenie.
Przed ponownym montazem nalezy ponownie skontrolowa¢ ich stan techniczny.

5.6. Transport odpadow
Odpady nalezy usuwaé sukcesywnie.
Transport odpadoéw powinien odbywac sie w sposob uniemozliwiajacy:

e pylenie,
e rozsypywanie,
e wycieki,

e zanieczyszczenie terenu inwestycji.
Odpady nalezy przekazywac wytgcznie podmiotom posiadajgcym stosowne uprawnienia.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Cel kontroli jakosci
Celem kontroli jakosci jest potwierdzenie, ze wszystkie roboty objete zamodwieniem zostaly wykonane
zgodnie z:
e niniejszg Specyfikacjg Techniczna,
e pozostatymi SST,
e obowigzujgcymi przepisami prawa,
e grupami norm PN i PN-EN,
e dokumentacjg stanowigcg podstawe realizacji robdt,
e wymaganiami producentéw zastosowanych materiatéw.
Kontrola jakosci obejmuje wszystkie etapy realizacji robét — od dostawy materiatdbw do odbioru
koncowego.

6.2. System kontroli jakosci
Za organizacje i prowadzenie kontroli jakosci odpowiada Wykonawca.
Kontrola jakosci powinna obejmowac:



o kontrole dokumentéw materiatowych,

e kontrole dostaw,

e kontrole warunkéw magazynowania,

¢ kontrole przygotowania robot,

e kontrole kolejnych etapéw technologicznych,
e kontrole robot zanikajgcych,

e kontrole robot ulegajgcych zakryciu,

e kontrole koncowa,

e przygotowanie dokumentacji odbiorowe;.

Kontrola jakosci powinna by¢ prowadzona w sposob ciggly przez caty okres realizacji inwestyciji.

6.3. Kontrola materiatow
Kazda partia materiatdbw dostarczonych na teren
wbudowaniem.
Kontrola obejmuje:

e zgodno$c¢ rodzaju materiatu z SST,

o kompletnos¢ dokumentéw,

e oznakowanie wyrobdw,

e date produkgiji,

e termin przydatnosci,

e stan opakowan,

e brak uszkodzen,

e zgodnos¢ parametrow technicznych.
Nie dopuszcza sie wbudowania materiatow:

e zawilgoconych,

e uszkodzonych,

e zanieczyszczonych,

e przeterminowanych,

e bez wymaganych dokumentow.

6.4. Kontrola przygotowania podtozy

rob6ét powinna zosta¢ sprawdzona przed

Przed rozpoczeciem robét wykonczeniowych nalezy sprawdzié:

e nos$nos¢ podioza,

e czystosc,

e wilgotnosé,

e przyczepnos$¢ istniejgcych warstw,
e rownose,

e pionowos¢,

e wystepowanie spekan,

e wystepowanie odspojen,

o wystepowanie wykwitow,

e wystepowanie zawilgoceh.

Roboty wykonczeniowe moga rozpoczaé sie wytgcznie po pozytywnym wyniku kontroli podtoza.

6.5. Kontrola roboét przygotowawczych

Kontroli podlega:
e kompletno$¢ zabezpieczenia pomieszczen,
e zabezpieczenie wyposazenia,
o prawidtowos¢ oznakowania miejsca robdét,
o prawidtowos¢ wykonania demontazy,

e kompletno$é elementdéw przeznaczonych do ponownego montazu,



e sposéb magazynowania elementéw zdemontowanych.

6.6. Kontrola robé6t naprawczych
Podczas wykonywania napraw nalezy kontrolowac:
e usuniecie luznych fragmentow,
e oczyszczenie podtoza,
e zwilzenie podioza, jezeli wymaga tego technologia,
e grubosé wykonywanych warstw,
e przyczepnosc¢ zapraw,
e brakrys,
e brak spekan,
e brak odspojen,
o prawidtowos$¢ zatarcia powierzchni.

6.7. Kontrola gruntowania
Kontroli podlega:
e roéwnomierno$¢ nanoszenia,
e brak zaciekdw,
e brak miejsc niepokrytych,
e czas schniecia,
e zgodnosé z technologig producenta.
Nie dopuszcza sie rozpoczecia kolejnych robot przed catkowitym wyschnieciem warstwy gruntujgce;.

6.8. Kontrola wykonania gtadzi
Kontrola obejmuije:

e grubos¢ warstwy,

e jednolitos¢ powierzchni,

e brakrys,

e brak pecherzy,

e brak spekan,

e brak odspojen,

e jakosc¢ narozy,

e jakosc¢ potgczen,

e jakosc¢ szlifowania.
Powierzchnia powinna by¢ jednolita oraz przygotowana do wykonania powtok malarskich.

6.9. Kontrola robé6t malarskich
Podczas odbioru robét malarskich nalezy sprawdzic:
e zgodno$¢ liczby warstw,
e jednolitos¢ koloru,
e rownomiernosc krycia,
e brak smug,
e brak zaciekdw,
e brak przebarwien,
e brak pecherzy,
e brak fuszczenia,
e brak odpryskow,
o estetyke wykonania.

6.10. Kontrola montazu wyposazenia
Kontroli podlega:



e kompletnos¢ elementéw,
e zgodnosc¢ z dokumentacjg fotograficzng wykonang przed demontazem,
e poprawnos¢ zamocowania,
o stabilnos¢,
e regulacja,
e bezpieczenstwo uzytkowania,
e kompletnos¢ elementéw mocujgcych,
o prawidtowo$¢ dziatania elementéw ruchomych.
Jezeli w trakcie kontroli zostang stwierdzone uszkodzenia elementéw pochodzacych z demontazu

uniemozliwiajgce ich bezpieczne uzytkowanie, zakres ich naprawy lub wymiany nalezy uzgodni¢ z
Zamawiajgcym przed wykonaniem robot.

6.11. Kontrola robét zanikajacych

Roboty zanikajgce podlegajg obowigzkowemu zgtoszeniu do odbioru przed wykonaniem kolejnych
warstw.

Do robét zanikajgcych zalicza sie w szczegodlnosci:

e przygotowanie podioza,

e naprawy tynkow,

e gruntowanie,

e pierwsze warstwy systemow naprawczych,

e elementy mocujgce zakrywane podczas dalszych robét.
Nie dopuszcza sie zakrycia robot bez ich wczesniejszego odbioru.

6.12. Badania i pomiary
W trakcie realizacji robot nalezy wykonywaé badania oraz pomiary obejmujgce co najmnie;j:

Zakres kontroli Wymaganie

Wilgotnosc¢ podioza zgodna z wymaganiami systemu materiatowego
Temperatura powietrza zgodna z technologig robét

Temperatura podtoza zgodna z technologig robot

Réwnos¢ powierzchni zgodna z wymaganiami SST szczegotowych
Przyczepnos$é napraw bez odspojen

Jakosé powtok bez wad widocznych przy odbiorze

Stabilnos¢ zamontowanych elementoéw wymagana

Jezeli dokumentacja projektowa okresli dodatkowe wymagania dotyczgce badan, nalezy je wykonac
przed odbiorem robot.

6.13. Dopuszczalne odchytki

W przypadku braku bardziej rygorystycznych wymagah w SST branzowych przyjmuje sie nastepujgce
wartosci:

Parametr Dopuszczalna odchytka

Odchylenie powierzchni od taty 2 m <2 mm

Odchylenie od pionu <2 mm/1 m, maks. 5 mm na wysokos¢ kondygnaciji
Odchylenie narozy <2mm/2m

Widoczne rysy i spekania niedopuszczalne

Odspojenia warstw niedopuszczalne

Pecherze powtok niedopuszczalne

Zacieki i smugi niedopuszczalne

Przebarwienia niedopuszczalne



Jezeli producent zastosowanego systemu materiatowego okresla bardziej rygorystyczne wymagania,
nalezy stosowa¢ wymagania bardziej restrykcyjne.

6.14. Kryteria jakosci robét
Roboty uznaje sie za wykonane prawidtowo, jezeli:
e zastosowano materiaty zgodne z SST,
e zachowano wymagang technologie wykonania,
e uzyskano wymagane parametry techniczne,
¢ nie stwierdzono wad wptywajgcych na trwatosc i bezpieczenstwo uzytkowania,
¢ wykonano wszystkie wymagane badania,
e przygotowano kompletng dokumentacje odbiorowa.

6.15. Przypadki niedopuszczenia robét do odbioru
Roboty nie moga zosta¢ odebrane w przypadku stwierdzenia:

e zastosowania materiatéw niespetniajgcych wymagan SST,

¢ wykonania robo6t niezgodnie z technologig,

e braku wymaganych dokumentéw materiatowych,

e niezgtoszenia robot zanikajgcych do odbioru,

e wystepowania odspojen, spekan, pecherzy lub innych wad trwatych,

e przekroczenia dopuszczalnych odchytek,

¢ niekompletnego montazu wyposazenia,

e braku wymaganych préb lub badan,

e nieuporzgdkowania miejsca prowadzenia robét.
W przypadku stwierdzenia wad mozliwych do usuniecia Zamawiajgcy lub Inspektor Nadzoru moze
wyznaczy¢ termin ich usuniecia. Po wykonaniu robét poprawkowych nalezy przeprowadzi¢ ponowng
kontrole i odbiér w zakresie objetym poprawkami.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogolne

Obmiar robot stanowi okreslenie rzeczywistej ilosci robdt wykonanych zgodnie z dokumentacjg
stanowigcg podstawe realizacji zamowienia, niniejszg Specyfikacjg Techniczng oraz pozostatymi SST.
Obmiar wykonuje sie po zakonczeniu robét lub zakonczeniu wyodrebnionego etapu robdt, przed ich
odbiorem.

Obmiar powinien odzwierciedla¢ faktyczny zakres wykonanych robét i stanowi¢ podstawe rozliczenia
wytgcznie w przypadkach przewidzianych warunkami umowy.

W przypadku wynagrodzenia ryczattowego obmiar ma charakter kontrolny i dokumentacyjny.

7.2. Zasady wykonywania obmiaru

Obmiar nalezy wykonywac przy uzyciu sprawdzonego sprzetu pomiarowego.

Pomiary powinny by¢ prowadzone z doktadno$cig odpowiednig dla danostki obmiarowej i rodzaju robét.
Wyniki pomiaréw nalezy udokumentowaé w sposéb umozliwiajgcy ich weryfikacje przez Zamawiajgcego
i Inspektora Nadzoru.

Roboty ulegajgce zakryciu nalezy obmierzyé przed wykonaniem kolejnych warstw.

7.3. Jednostki obmiarowe

Rodzaj robot Jednostka
Zabezpieczenie powierzchni m?
Oczyszczanie powierzchni m?
Naprawa tynkow m?
Wykonanie gtadzi m?



Rodzaj robot Jednostka

Gruntowanie m?

Malowanie m?

Demontaz wyposazenia kpl.

Montaz wyposazenia kpl.

Transport materiatow wg przedmiaru lub umowy
Roboty pomocnicze zgodnie z przedmiarem

7.4. Sprzet pomiarowy
Do wykonywania obmiaru nalezy stosowac:
e tasmy stalowe,
e dalmierze laserowe,
e laty pomiarowe,
e poziomice,
e piony,
e miary zwijane,
e urzadzenia elektroniczne posiadajgce odpowiednig doktadnos$¢ pomiaru.

7.5. Dokumentowanie obmiaru
Obmiar powinien zawiera¢ co najmniej:
e date wykonania pomiaru,
e zakres robot,
e zastosowang jednostke obmiaru,
o wyniki pomiaréw,
e szkice lub zestawienia pomocnicze (jezeli s3 wymagane),
e podpis osoby wykonujgcej pomiar,
e potwierdzenie Inspektora Nadzoru, jezeli wymagaja tego warunki umowy.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Zasady ogoine
Odbiér robét ma na celu potwierdzenie zgodnosci wykonanych robét z wymaganiami:
e umowy,
e niniejszej SST,
e pozostatych SST,
e obowigzujgcych przepisow,
e obowigzujgcych norm,
e uzgodnien dokonanych z Zamawiajgcym.
Odbiorowi podlegajg wszystkie roboty objete zamowieniem.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Roboty zanikajgce nalezy zgtasza¢ do odbioru przed wykonaniem kolejnych etapéw robét.
Do robét tych zalicza sie w szczegoélnosci:
przygotowanie podioza,
e naprawy tynkow,
gruntowanie,
e elementy mocujgce zakrywane podczas dalszych robét.
Zakrycie robét bez odbioru moze stanowi¢ podstawe do nakazania ich odkrycia na koszt Wykonawcy.

8.3. Odbiér czesciowy
Odbior czesciowy moze obejmowac zakonczone etapy robot, miedzy innymi:



e roboty przygotowawcze,
e roboty naprawcze,
¢ wykonanie gfadzi,
e roboty malarskie,
e montaz wyposazenia.
Odbidr czesciowy nie zwalnia Wykonawcy z odpowiedzialnosci za jakos$¢ robot.

8.4. Odbiér koicowy
Odbiér koncowy nastepuje po zakonczeniu wszystkich robét oraz usunigeciu stwierdzonych wad.
Warunkiem rozpoczecia odbioru jest:

e zakonczenie robot,

e uporzgdkowanie miejsca prowadzenia robat,

e przygotowanie dokumentacji odbiorowe;j,

e przekazanie wymaganych dokumentow.

8.5. Dokumenty odbiorowe
W zaleznosci od zakresu rob6t Wykonawca przekazuje:
e dokumentacje powykonawczg, jezeli jest wymagana,
e deklaracje wtasciwosci uzytkowych zastosowanych materiatéw,
e krajowe deklaracje wiasciwosci uzytkowych, jezeli sg wymagane,
o karty techniczne zastosowanych materiatow,
e protokoty odbioréw roboét zanikajgcych,
e protokoty badan,
e protokoty prob,
o dokumenty potwierdzajgce zgodnos¢ zastosowanych materiatow,
o dokumenty potwierdzajgce przekazanie odpadéw uprawnionym odbiorcom,
e protokoty usuniecia wad, jezeli byly wykonywane.
Jezeli dokumentacja projektowa lub umowa przewiduje dodatkowe dokumenty odbiorowe, nalezy je
przygotowac przed zgtoszeniem robét do odbioru.

8.6. Kryteria odbioru
Roboty uznaje sie za wykonane prawidtowo, jezeli:
e wykonano petny zakres robét objetych zaméwieniem,
e zastosowano materiaty zgodne z SST,
e osiggnieto wymagang jakos¢ wykonania,
e nie stwierdzono wad trwatych,
e wykonano wymagane badania,
e usunieto wszystkie usterki stwierdzone podczas odbioréw czesciowych,
o przekazano kompletng dokumentacje odbiorowa.

8.7. Odbiér po usunieciu wad

Roboty poprawkowe podlegajg ponownemu odbiorowi.

Zakres ponownego odbioru obejmuje wytgcznie elementy objete poprawkami, chyba Zze charakter wad
uzasadnia przeprowadzenie ponownej kontroli wiekszego zakresu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Zasady ogoélne

Podstawe ptatnosci stanowig postanowienia umowy oraz rzeczywiscie wykonany zakres robot.

Cena jednostkowa lub wynagrodzenie ryczattowe powinny obejmowac wszystkie czynnosci niezbedne
do wykonania robot zgodnie z wymaganiami niniejszej Specyfikacii.



9.2. Zakres czynnosci objetych ceng
Cena roboét obejmuje w szczegdlnosci:

organizacje robét,

przygotowanie stanowisk pracy,

zabezpieczenie miejsca prowadzenia robot,
zabezpieczenie elementow nieobjetych remontem,
dostarczenie materiatow,

zakup materiatow,

zatadunek i roztadunek,

transport,

magazynowanie,

przygotowanie materiatéw do wbudowania,
wykonanie rob6t podstawowych,

wykonanie robot pomocniczych,

wykonanie robét tymczasowych,

wykonanie zabezpieczen,

wykonanie prob,

wykonanie badan,

wykonanie pomiardw,

kontrole jakosci,

uporzgdkowanie miejsca robét,

wywoz odpadéw,

przekazanie odpaddw uprawnionym odbiorcom,
przygotowanie dokumentaciji odbiorowe;j,
usuniecie wad stwierdzonych podczas odbiorow,
wszystkie koszty posrednie zwigzane z realizacjg robot.

Cena obejmuje réwniez wszelkie czynnosci, ktére sg niezbedne do wykonania robét zgodnie z zasadami
wiedzy technicznej, nawet jezeli nie zostaty wyszczegdlnione w przedmiarze, lecz wynikajg z przyjetej
technologii wykonania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przy wykonywaniu robo6t nalezy stosowacé aktualnie obowigzujgce przepisy prawa oraz normy
odnoszgce sie do zakresu robét objetych zamowieniem.

W szczegdlnosci zastosowanie maja:

Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane.

Ustawa o wyrobach budowlanych.

Ustawa o dozorze technicznym — w zakresie urzadzenh podlegajacych dozorowi.
Ustawa o odpadach.

Ustawa — Prawo ochrony $rodowiska.

Rozporzadzenia

Rozporzgdzenie w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich
usytuowanie.

Rozporzgdzenie w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych.

Rozporzgdzenie dotyczgce prowadzenia dziennika budowy, tablicy informacyjnej oraz
dokumentacji budowy — jezeli ma zastosowanie.

Rozporzgdzenia dotyczgce oceny zgodnosci i wprowadzania do obrotu wyrobéw budowlanych.

Grupy norm

PN-EN dotyczgce wyrobdéw budowlanych.
PN-EN dotyczgce robét tynkarskich.



e PN-EN dotyczace robot malarskich.

¢ PN-EN dotyczgce zapraw budowlanych.

¢ PN-EN dotyczgce wyrobdéw gipsowych.

¢ PN-EN dotyczace farb i lakieréw.

e PN-EN dotyczace bezpieczenstwa uzytkowania rusztowarn i sprzetu roboczego.

e PN-EN dotyczace ochrony przeciwpozarowej wyrobéw budowlanych.
Dokumenty kontraktowe

e SST-00 — Wymagania ogdlne.

e Pozostate Szczegdétowe Specyfikacje Techniczne opracowane dla inwestycji.

o Dokumentacja przekazana przez Zamawiajgcego, stanowigca podstawe realizacji robot.

o Dokumentacja producentéw zastosowanych systemow materiatowych.



SST-01 — Roboty przygotowawcze, zabezpieczajace i demontazowe
CPV (kod gtéwny): 45111300-1 — Roboty rozbiérkowe

Kody uzupelniajace:
e 45100000-8 — Przygotowanie terenu pod budowe,
e 45113000-2 — Roboty na placu budowy,
e 45450000-6 — Roboty budowlane wykohczeniowe, pozostate.

1. Przedmiot Specyfikacji

1.1 Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikaciji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét Budowlanych
sg wymagania dotyczgce wykonania robét przygotowawczych, zabezpieczajgcych oraz demontazowych
zwigzanych z remontem pomieszczen Szkoty Podstawowej nr 204. Zakres obejmuje zabezpieczenie
pomieszczen, demontaz elementéw wyposazenia przeznaczonych do ponownego montazu oraz czynnosci
przygotowujgce obiekt do robot wykonczeniowych.

1.2 Zakres stosowania
Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy. Nalezy jg stosowaé tgcznie z SST-00
Wymagania ogoine.

1.3 Zakres robot

e zabezpieczenie podtdg, okien i drzwi

e zabezpieczenie wyposazenia i instalacji

e demontaz drabinek gimnastycznych

e demontaz trybun jezdnych

e demontaz siatek ochronnych

e demontaz kotar grodzgcych

e o0znaczenie i magazynowanie elementéw do ponownego montazu
e uporzgdkowanie stanowisk roboczych

2. Materiatly
Do roboét nalezy stosowaé wylgcznie materialy nowe, petnowarto$ciowe oraz przeznaczone do
zabezpieczenia powierzchni i wyposazenia.

Parametr Minimalne wymaganie

Folia ochronna PE, grubos¢ 20,12 mm

Tasmy Niepozostawiajgce Sladow

Materiaty amortyzujace Zabezpieczenie elementéw demontowanych
Etykiety Trwate oznakowanie elementow

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Wymagania ogélne

Roboty przygotowawcze, zabezpieczajgce oraz demontazowe nalezy prowadzi¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w SST-00 ,Wymagania ogdlne”, niniejszg Specyfikacjg, obowigzujgcymi przepisami prawa
oraz zasadami wiedzy technicznej. Wszystkie czynnosci powinny by¢é wykonywane w sposob zapewniajgcy
bezpieczenstwo uzytkownikéw obiektu, pracownikow oraz osob postronnych, przy jednoczesnym
ograniczeniu do minimum ucigzliwosci wynikajacych z prowadzenia rob6ét w czynnym obiekcie
uzytecznosci publiczne;.



Przed rozpoczeciem prac Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wizji lokalnej oraz
zapoznania si¢ ze stanem technicznym pomieszczen objetych remontem. W przypadku stwierdzenia
rozbieznosci pomiedzy dokumentacjg przekazang przez Zamawiajgcego a stanem istniejgcym nalezy
niezwtocznie zgtosi¢ je Zamawiajgcemu i Inspektorowi Nadzoru. Roboty wykraczajgce poza zakres
zamowienia mogg by¢ realizowane wytgcznie po dokonaniu stosownych uzgodnien.

3.2. Przygotowanie miejsca prowadzenia robét

Przed przystgpieniem do robét nalezy odpowiednio przygotowaé miejsce ich prowadzenia. W
szczegblnodci nalezy wyznaczyé i oznakowal strefe robdt, zabezpieczyé ciggi komunikacyjne
wykorzystywane podczas transportu materiatéw oraz zapewni¢ mozliwos¢ bezpiecznego sktadowania
materiatéw i elementow przeznaczonych do ponownego montazu.

Stan pomieszczeh przed rozpoczeciem robot powinien zosta¢ udokumentowany fotograficznie.
Dokumentacja ta bedzie stanowita podstawe do oceny ewentualnych uszkodzen powstatych podczas
realizacji inwestycji oraz utatwi odtworzenie pierwotnego rozmieszczenia elementéw wyposazenia.

3.3. Zabezpieczenie pomieszczen i wyposazenia

Przed rozpoczeciem demontazy oraz robét wykonczeniowych wszystkie elementy nieobjete zakresem
remontu nalezy odpowiednio zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem mechanicznym, zapyleniem oraz
zabrudzeniem. Zabezpieczeniu podlegajg w szczegodlnosci podtogi, stolarka okienna i drzwiowa, parapety,
grzejniki, oprawy oswietleniowe, osprzet instalacyjny oraz wyposazenie pozostajgce w pomieszczeniach.

Do zabezpieczenia nalezy stosowac folie ochronne, taSmy mocujgce oraz inne materiaty zapewniajgce
skuteczng ochrone powierzchni bez powodowania ich uszkodzenia. Wykonane zabezpieczenia nalezy
utrzymywacé przez caty okres prowadzenia robot. W przypadku ich uszkodzenia lub utraty skutecznosci
nalezy je niezwiocznie odtworzyé.

3.4. Roboty demontazowe

Roboty demontazowe nalezy prowadzi¢ recznie lub z wykorzystaniem lekkiego sprzetu mechanicznego,
zapewniajgcego zachowanie elementéw przeznaczonych do ponownego montazu w stanie
niepogorszonym. Szczegodlng ostroznos¢ nalezy zachowaé podczas demontazu drabinek gimnastycznych,
trybun jezdnych, siatek ochronnych oraz kotar grodzgcych, ktére zgodnie z zakresem robét przewidziano
do ponownego wykorzystania.

W trakcie demontazu nalezy ograniczy¢ do minimum mozliwos¢ uszkodzenia istniejgcych Scian, posadzek
oraz elementéw instalacyjnych. Powstate uszkodzenia nalezy niezwiocznie zabezpieczy¢, a ich zakres
zgtosi¢ Inspektorowi Nadzoru.

3.5. Oznakowanie i magazynowanie elementéw

Kazdy element przeznaczony do ponownego montazu powinien zosta¢ oznakowany w sposdb
umozliwiajgcy jego jednoznaczng identyfikacje oraz odtworzenie pierwotnej lokalizacji. Oznakowaniu
powinny podlegaé¢ réwniez elementy mocujace, jezeli przewiduje sie ich ponowne wykorzystanie.

Po zakonczeniu demontazu elementy nalezy oczysci¢ z zanieczyszczen, zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniem oraz przewiez¢ do miejsca czasowego sktadowania. Magazynowanie powinno odbywac sie
w pomieszczeniach suchych, zabezpieczonych przed dostepem oséb nieupowaznionych oraz przed
dziataniem czynnikéw atmosferycznych. Sposoéb utozenia elementéw powinien eliminowac ryzyko ich
odksztalcenia, przewrdcenia lub uszkodzenia.

Jezeli podczas demontazu zostang stwierdzone uszkodzenia uniemozliwiajgce ponowne wykorzystanie
elementow, fakt ten nalezy udokumentowac i przedstawi¢ Zamawiajgcemu. Dalszy sposéb postepowania,
w tym ewentualna wymiana elementéw, wymaga uzgodnienia z Zamawiajgcym przed rozpoczeciem robét
odtworzeniowych.



3.6. Transport wewnetrzny

Transport materiatébw oraz elementdw zdemontowanych nalezy prowadzi¢ w sposéb zapewniajgcy
bezpieczenstwo osob przebywajgcych w obiekcie oraz ochrone transportowanych elementéw przed
uszkodzeniem. Podczas przenoszenia elementéw o znacznych gabarytach nalezy stosowac odpowiednig
liczbe pracownikéw lub urzgdzenia transportu pomocniczego dostosowane do ich masy i wymiarow.
Elementy przeznaczone do ponownego montazu nalezy zabezpieczy¢ przed przemieszczaniem,
zarysowaniem oraz odksztatceniem zaréwno podczas transportu, jak i podczas magazynowania.

3.7. Zakonczenie rob6t przygotowawczych

Po zakonczeniu robdt przygotowawczych nalezy przeprowadzi¢ kontrole kompletnosci wykonanych
zabezpieczen oraz zweryfikowa¢ stan elementéw przeznaczonych do ponownego montazu. Miejsce
prowadzenia robét powinno zosta¢ uporzadkowane, a odpady powstate podczas demontazu usuniete
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Roboty objete niniejszg Specyfikacjg uznaje sie za zakonczone po wykonaniu wszystkich czynnosci
przygotowawczych, skutecznym zabezpieczeniu pomieszczen, prawidtowym zdemontowaniu elementéw
wyposazenia, ich oznakowaniu, zabezpieczeniu oraz przekazaniu do magazynowania. Rozpoczecie
kolejnych etapéw robot moze nastgpi¢ po odbiorze robét przygotowawczych przez Inspektora Nadzoru.

4. SPRZET

4.1. Wymagania ogélne

Do wykonania robét objetych niniejszg Specyfikacjg nalezy stosowac sprzet dostosowany do rodzaju
wykonywanych prac, zapewniajgcy osiggniecie wymaganej jakosci robot oraz bezpieczenstwa osob
przebywajacych na terenie inwestycji. Sprzet powinien by¢ sprawny technicznie, posiada¢é wymagane
przeglady oraz by¢ uzytkowany zgodnie z instrukcjami producentéw i obowigzujgcymi przepisami.

Ze wzgledu na prowadzenie robdt w istniejacym obiekcie uzytecznosci publicznej nalezy stosowaé
urzagdzenia ograniczajgce emisje hatasu i zapylenia. W przypadku wykonywania prac powodujgcych
zwiekszong emisje pylu nalezy stosowaé sprzet wyposazony w instalacje odpylajace lub odkurzacze
przemystowe.

Sprzet niespetniajagcy wymagan technicznych, powodujacy uszkodzenie elementéw budynku lub
stwarzajgcy zagrozenie dla uzytkownikow obiektu nie moze by¢ dopuszczony do wykonywania robot.

4.2. Sprzet do wykonania roboét

Do wykonania robét objetych niniejszg Specyfikacjg nalezy stosowaé sprzet odpowiedni do zakresu
wykonywanych prac, w szczegdlnosci elektronarzedzia reczne, lekkie urzadzenia do demontazu,
odkurzacze przemystowe, szlifierki wyposazone w uktady odsysania pytu, drabiny, rusztowania jezdne,
podesty robocze oraz urzadzenia transportu recznego. Dobdr sprzetu pozostawia sie Wykonawcy pod
warunkiem zachowania wymaganej jakosci robo6t oraz bezpieczehstwa ich prowadzenia.

5. TRANSPORT

5.1. Wymagania ogodine

Materialy oraz elementy przeznaczone do ponownego montazu nalezy transportowaé srodkami
zapewniajgcymi zachowanie ich wilasciwosci uzytkowych oraz zabezpieczenie przed uszkodzeniem.
Sposoéb transportu nie moze powodowaé odksztatcen, zarysowan, zawilgocenia ani utraty parametréw
technicznych przewozonych materiatow.

Transport na terenie obiektu nalezy prowadzi¢ wytgcznie wyznaczonymi drogami komunikacyjnymi w
sposéb ograniczajgcy utrudnienia dla uzytkownikéw budynku.

5.2. Transport materiatéw

Materiaty dostarczane na teren rob6t powinny by¢ przewozone w oryginalnych opakowaniach producenta
oraz zabezpieczone przed dziataniem czynnikow atmosferycznych. Roziadunek nalezy prowadzi¢ z



zachowaniem ostroznoséci, aby nie dopusci¢ do uszkodzenia opakowan oraz pogorszenia wiasciwosci
materiatow.

Materiaty wymagajgce szczegdlnych warunkéw transportu nalezy przewozi¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w kartach technicznych.

5.3. Transport elementéw zdemontowanych

Elementy przeznaczone do ponownego montazu nalezy transportowa¢ w sposoéb eliminujgcy mozliwosé
ich uszkodzenia. W czasie przenoszenia i przewozu nalezy stosowa¢ przektadki ochronne oraz
zabezpieczenia uniemozliwiajgce przemieszczanie sie elementéw.

Elementy o znacznych gabarytach powinny by¢ transportowane przy uzyciu odpowiedniego sprzetu
pomocniczego lub przez liczbe pracownikdw zapewniajgcg bezpieczne wykonanie tej czynnosci.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne

Kontrola jakosci robét ma na celu potwierdzenie zgodnosci wykonanych prac z wymaganiami niniejszej
Specyfikacji, SST-00 oraz obowigzujgcymi przepisami i zasadami wiedzy technicznej. Odpowiedzialnos¢
za jako$¢ wykonania robot ponosi Wykonawca, ktory zobowigzany jest prowadzi¢ biezgcg kontrole
wszystkich etapow realizacji robét.

Kontrola jakosci obejmuje ocene materiatéw, prawidtowos$¢ wykonania zabezpieczen, sposéb prowadzenia
robot demontazowych, stan elementéw przeznaczonych do ponownego montazu oraz kompletnosc
dokumentac;ji odbiorowe;j.

6.2. Kontrola materiatéw

Przed zastosowaniem materiatéw nalezy sprawdzi¢ ich zgodnos¢ z wymaganiami niniejszej Specyfikaciji,
kompletno$¢ dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie do stosowania oraz stan techniczny
dostarczonych wyrobéw. Nie dopuszcza sie stosowania materiatdéw uszkodzonych, zanieczyszczonych lub
niespetniajgcych wymagan jakosciowych.

6.3. Kontrola wykonania robét

Kontrola rob6t obejmuje ocene prawidtowosci wykonania zabezpieczen, skutecznosci ochrony elementéw
nieobjetych remontem oraz sposobu prowadzenia robét demontazowych. Szczegdlng uwage nalezy
zwrdci¢ na zachowanie elementéw przeznaczonych do ponownego montazu w stanie niepogorszonym.
Podczas kontroli nalezy potwierdzi¢, ze wykonane zabezpieczenia skutecznie chronig pomieszczenia
przed zapyleniem, zabrudzeniem oraz uszkodzeniami mechanicznymi.

6.4. Kontrola robét zanikajacych

Roboty podlegajgce zakryciu lub utrudniajgce pézniejszg ocene jakosci nalezy zgtaszaé do odbioru przed
rozpoczeciem kolejnych etapow robot. Dotyczy to w szczegdlnosci wykonania zabezpieczeh pomieszczenh
oraz przygotowania elementéw przeznaczonych do ponownego montazu.

Nie dopuszcza sie usuniecia zabezpieczen ani rozpoczecia robot wykonczeniowych przed dokonaniem
odbioru robot przygotowawczych przez Inspektora Nadzoru.

6.5. Dopuszczalne odchytki i wymagania jakosciowe

Roboty uznaje sie za wykonane prawidtowo, jezeli wszystkie elementy przeznaczone do ponownego
montazu zostaty zdemontowane bez uszkodzen, odpowiednio oznakowane i zabezpieczone, a wykonane
zabezpieczenia skutecznie chronig elementy pozostajgce w pomieszczeniach przez caty okres
prowadzenia robot.



Nie dopuszcza sie uszkodzen stolarki, posadzek, scian, sufitéw, instalacji oraz wyposazenia nieobjetego
zakresem remontu. Wszystkie zabezpieczenia powinny zachowa¢ skutecznos¢ do momentu zakonczenia
rob6t powodujgcych ryzyko zabrudzenia lub uszkodzenia chronionych elementéw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogoélne

Obmiar robot polega na okresleniu rzeczywistego zakresu wykonanych robot zgodnie z dokumentacjg
stanowigcg podstawe realizacji zamoéwienia, niniejszg Specyfikacjg oraz wymaganiami SST-00. Obmiar
nalezy wykonywac po zakonczeniu robét lub zakonczeniu ich wyodrebnionego etapu, przed zgtoszeniem
do odbioru.

W przypadku robét rozliczanych ryczattowo obmiar ma charakter kontrolny i stuzy potwierdzeniu wykonania
petnego zakresu robét. Jezeli wynagrodzenie przewiduje rozliczenie obmiarowe, pomiar stanowi podstawe
ustalenia ilosci robét podlegajgcych rozliczeniu.

Roboty ulegajgce zakryciu nalezy obmierzy¢ przed rozpoczeciem kolejnych etapéw robot.

7.2. Jednostki obmiarowe
Obmiar robot nalezy prowadzi¢ zgodnie z jednostkami przyjetymi w przedmiarze robot i kosztorysie
inwestorskim. Dla robét objetych niniejszg Specyfikacjg przyjmuje sie nastepujace jednostki obmiarowe:

Rodzaj robot Jednostka
Zabezpieczenie powierzchni m?
Demontaz elementéw wyposazenia kpl.

Magazynowanie elementéw kpl.
Transport wewnetrzny kpl.
Roboty pomocnicze zgodnie z przedmiarem

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady ogoine

Odbiér robdt przeprowadza sie w celu potwierdzenia zgodno$ci wykonanych prac z wymaganiami niniejszej
Specyfikacji, SST-00 oraz zakresem zamdwienia. Warunkiem przystgpienia do odbioru jest zakonczenie
wszystkich robét objetych niniejszg SST, uporzadkowanie miejsca prowadzenia robét oraz przygotowanie
wymaganej dokumentaciji.

W przypadku stwierdzenia wad lub usterek Zamawiajgcy moze odméwié odbioru do czasu ich usuniecia
albo wyznaczy¢ termin wykonania robot poprawkowych.

8.2. Odbiér roboét zanikajacych

Odbiorowi robot zanikajgcych podlegajg w szczegdlnosci wykonane zabezpieczenia pomieszczen, sposéb
przygotowania elementéw przeznaczonych do ponownego montazu oraz czynnosci, ktérych prawidtowosc¢
nie bedzie mozliwa do oceny po rozpoczeciu kolejnych etapéw robét.

Roboty zakrywane lub usuwane przed odbiorem kohcowym nalezy zgtosi¢ Inspektorowi Nadzoru z
odpowiednim wyprzedzeniem umozliwiajgcym dokonanie kontroli.

8.3. Odbiér koncowy

Odbiér koncowy obejmuje ocene kompletnosci wykonanych robot, skutecznosci zabezpieczenia
elementoéw pozostajgcych w obiekcie oraz stanu technicznego elementéw przeznaczonych do ponownego
montazu.

Podczas odbioru nalezy potwierdzic, ze wszystkie elementy zostaty wtasciwie oznakowane, zabezpieczone
oraz przekazane do magazynowania w sposdb umozliwiajgcy ich ponowny montaz po zakonczeniu robét
wykonczeniowych.



8.4. Dokumenty odbiorowe

Do odbioru robét Wykonawca powinien przedtozyé dokumenty potwierdzajgce jako$é zastosowanych
materiatéw, dokumentacje fotograficzng wykonang przed rozpoczeciem robét oraz po zakonczeniu
demontazy, wykaz elementéw przeznaczonych do ponownego montazu wraz z ich oznakowaniem oraz
protokoty odbioru robdt zanikajgcych, jezeli byly wymagane. W przypadku powstania uszkodzen
elementéw przeznaczonych do ponownego wykorzystania nalezy sporzgdzi¢ odpowiedni protokdt i
przedtozy¢ go Zamawiajgcemu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Zasady ogélne

Podstawe ptatnosci stanowi cena okre$lona w umowie, obejmujgca wykonanie wszystkich czynnosci
niezbednych do prawidtowej realizacji robét objetych niniejszg Specyfikacjg. Cena powinna uwzgledniaé
pelny zakres robét wynikajgcy z dokumentacji oraz czynnosci niezbednych do ich wykonania zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami i zasadami wiedzy technicznej.

9.2. Zakres czynnosci objetych ceng

Cena jednostkowa lub wynagrodzenie ryczattowe obejmuje organizacje stanowiska pracy, zabezpieczenie
pomieszczen i wyposazenia, dostarczenie materiatdw zabezpieczajgcych, wykonanie wszystkich robét
przygotowawczych, demontaz elementéw wyposazenia przeznaczonych do ponownego montazu,
oznakowanie i zabezpieczenie zdemontowanych elementéw, ich transport wewnetrzny oraz
magazynowanie. W cenie nalezy uwzgledni¢ réwniez wykonanie dokumentacji fotograficznej, utrzymanie
zabezpieczen przez caly okres prowadzenia robot, usuwanie odpaddéw, uporzgdkowanie miejsca
prowadzenia robdét, wykonanie wymaganych badan i kontroli jako$ci oraz przygotowanie dokumentéw
odbiorowych.

Jezeli w trakcie wykonywania robot wystgpi konieczno$é zastosowania dodatkowych zabezpieczen
wynikajgcych ze stanu istniejgcego obiektu, a ich potrzeby nie mozna bylo przewidzie¢ na podstawie
przekazanej dokumentac;ji, zakres tych robét nalezy uzgodni¢ z Zamawiajgcym przed ich wykonaniem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Roboty objete niniejszg Specyfikacjg nalezy wykonywac zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi przepisami
prawa oraz wymaganiami odnoszacymi sie do robot budowlanych prowadzonych w istniejgcych obiektach
uzytecznosci publiczne;.
Podstawe formalng realizacji robét stanowig w szczegdlno$ci:
e ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane,
e ustawa o wyrobach budowlanych,
e ustawa o odpadach,
e ustawa — Prawo ochrony srodowiska,
e rozporzadzenie w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych,
e rozporzgdzenie w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich
usytuowanie,
o wiasciwe grupy norm PN i PN-EN dotyczacych robét rozbiérkowych, robét wykonczeniowych,
wyrobow budowlanych, ochrony powierzchni oraz organizacji rob6t budowlanych,
e SST-00 ,Wymagania ogdlne”,
e pozostate Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne opracowane dla przedmiotowej inwestyciji.



SST-02 - ROBOTY NAPRAWCZE PODLOZY | TYNKOW
Kod CPV (gtéwny): 45410000-4 — Tynkowanie

Kody uzupelniajace:
45453000-7 — Roboty remontowe i renowacyjne,
45450000-6 — Roboty budowlane wykonczeniowe, pozostate.

1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikaciji Technicznej Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych
sg wymagania dotyczgce wykonania robét zwigzanych z przygotowaniem poditozy, usunieciem
uszkodzonych fragmentow istniejacych tynkdw oraz wykonaniem ich napraw przed przystgpieniem do
robét wykonczeniowych.

Specyfikacja obejmuje wymagania dotyczace materiatéw, technologii wykonania roboét, kontroli jakosci,
odbioru oraz zasad rozliczania robot naprawczych wykonywanych na scianach wewnetrznych.

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy obowigzujgcy przy realizacji robo6t objetych
zamoéwieniem. Postanowienia niniejszej SST nalezy stosowacé tgcznie z wymaganiami okreslonymi w SST-
00 ,Wymagania ogdlne”.

1.3. Zakres robét

Roboty objete niniejszg Specyfikacjg obejmujg oczyszczenie powierzchni $cian, usuniecie powtok o
niewystarczajgcej przyczepnosci, skucie odspojonych fragmentéw tynkéw, naprawe i uzupetnienie
ubytkéw, wykonanie lokalnych reprofilacji oraz przygotowanie podtoza do wykonania gtadzi gipsowych.
Zakres robot odpowiada pozycjom kosztorysu obejmujgcym oczyszczenie powierzchni, naprawe tynkow
oraz przygotowanie scian do dalszych rob6t wykoriczeniowych.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Do wykonania robot nalezy stosowaé wytacznie materiaty przeznaczone do napraw podtozy mineralnych
wewnatrz budynkéw. Wszystkie materiaty powinny pochodzi¢ z biezacej produkcji, posiada¢ wymagane
dokumenty dopuszczajgce do stosowania oraz by¢ wzajemnie kompatybilne pod wzgledem
technologicznym.

Materiaty wchodzgce w sktad jednego systemu naprawczego powinny pochodzi¢ z jednego systemu
technologicznego lub posiada¢ potwierdzong mozliwo$é wspdlnego stosowania.

2.2, Zaprawa naprawcza
Zaprawa stosowana do uzupetniania ubytkéw powinna zapewnia¢ trwate zwigzanie z istniejgcym podtozem
oraz umozliwia¢ wykonanie powierzchni przeznaczonej do dalszych robo6t wykonczeniowych.

Parametr Minimalne wymaganie

Rodzai zaprawa cementowo-wapienna
do wnetrz

Przyczepnosé do podtoza 20,30 MPa

Wytrzymatos¢ na Sciskanie minimum CS I

Reakcja na ogien A1




Parametr Minimalne wymaganie
Skurcz bez spekan skurczowych

Zgodnos¢ z podtozem mineralnym wymagana

2.3. Materialy pomocnicze

Do wykonania robot nalezy stosowa¢ wode odpowiadajgcg wymaganiom dla robét budowlanych oraz
materialy pomocnicze niepowodujgce pogorszenia parametrow wykonywanej naprawy. Narzedzia oraz
pojemniki uzywane do przygotowania zapraw powinny by¢ czyste i wolne od pozostatosci innych
materiatow.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Wymagania ogélne

Roboty naprawcze nalezy rozpoczgé po zakonczeniu robot przygotowawczych oraz po uzyskaniu
pozytywnego odbioru zabezpieczeh wykonanych zgodnie z SST-01. Przed rozpoczeciem prac nalezy
oceni¢ stan techniczny podtoza, okresli¢ zakres uszkodzen oraz zweryfikowa¢ przyczepnosé istniejgcych
tynkéw.

Nie dopuszcza sie wykonywania napraw na podtozach zawilgoconych, zanieczyszczonych,
przemarznietych lub wykazujgcych oznaki braku nosnosci.

3.2. Przygotowanie podioza

Przygotowanie podtoza polega na usunieciu wszystkich warstw wykazujgcych brak przyczepnosci,
oczyszczeniu powierzchni z pytu, zabrudzen, luznych czastek oraz pozostatosci starych powtok malarskich.
Powierzchnie nalezy oczy$ci¢ mechanicznie lub recznie w sposéb niepowodujgcy uszkodzenia elementéow
konstrukcyjnych Scian.

W miejscach wystepowania ubytkéw nalezy sku¢ wszystkie fragmenty tynku o niewystarczajgcej
przyczepnosci az do uzyskania stabilnego podtoza. Krawedzie naprawianych miejsc powinny zostaé
odpowiednio uksztattowane, umozliwiajgc trwate potagczenie nowej zaprawy z istniejgcym tynkiem.

Przed rozpoczeciem napraw powierzchnie nalezy doktadnie odpyli¢ oraz przygotowaé zgodnie z
wymaganiami zastosowanego systemu materiatowego.

3.3. Wykonywanie napraw

Naprawy nalezy wykonywaé po odpowiednim przygotowaniu zapraw zgodnie z instrukcjg producenta.
Materiat nalezy nanosi¢ rownomiernie, zapewniajgc petne wypetnienie ubytkéw oraz doktadne zespolenie
z istniejacym podiozem.

Grubos¢ pojedynczej warstwy nie moze przekracza¢ wartosci dopuszczonej przez producenta materiatu.
W przypadku koniecznosci wykonania napraw o wiekszej grubosci kolejne warstwy nalezy wykonywaé po
uzyskaniu odpowiedniej wytrzymatosci przez warstwe poprzednia.

Powierzchnia po naprawie powinna by¢ rowna, jednolita oraz przygotowana do wykonania kolejnych robét
wykonczeniowych.

3.4. Warunki prowadzenia robét

Roboty naprawcze nalezy wykonywa¢ w warunkach zapewniajgcych prawidiowy przebieg wigzania i
dojrzewania zastosowanych materiatéw. Temperatura powietrza oraz podtoza podczas wykonywania robot
i w okresie wigzania zapraw nie moze by¢ nizsza od wartosci okreslonej przez producenta zastosowanego
systemu materialowego. Nie dopuszcza sie prowadzenia rob6t na podiozach zamarznietych,
zawilgoconych lub narazonych na dziatanie wody.



Pomieszczenia powinny by¢ odpowiednio wentylowane, jednak nalezy unikaé intensywnego przewietrzania
powodujgcego zbyt szybkie wysychanie wykonywanych napraw. W okresie wigzania zapraw powierzchnie
nalezy chroni¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi oraz zabrudzeniem.

3.5. Ochrona wykonanych robot

Po wykonaniu napraw powierzchnie nalezy zabezpieczy¢ do czasu uzyskania przez zaprawe wymaganych
parametrow technicznych. Nie dopuszcza sie obcigzania, uderzania ani wykonywania kolejnych robot
mogacych spowodowac uszkodzenie naprawionych miejsc przed zakonczeniem procesu wigzania.

W przypadku stwierdzenia uszkodzen powstatych z winy Wykonawcy naprawy nalezy wykona¢ ponownie
na jego koszt.

4. SPRZET

Do wykonania robét objetych niniejszg Specyfikacjg nalezy stosowacé sprzet zapewniajgcy prawidtowe
przygotowanie podtoza oraz wykonanie napraw bez pogorszenia stanu istniejgcych elementéw budynku.
Sprzet powinien by¢ sprawny technicznie, uzytkowany zgodnie z przeznaczeniem oraz obstugiwany przez
osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje.

Do robét nalezy stosowacé w szczegolnosci mieszarki wolnoobrotowe do przygotowania zapraw, narzedzia
reczne do usuwania uszkodzonych fragmentéw tynku, pace stalowe i z tworzywa sztucznego, taty
kontrolne, poziomice, szpachelki, szczotki, odkurzacze przemystowe oraz urzgadzenia umozliwiajgce
mechaniczne oczyszczenie podioza. Sprzet powodujgcy nadmierne drgania moggce uszkodzi¢
pozostawione fragmenty tynkéw nie powinien by¢ stosowany.

5. TRANSPORT

Materiaty nalezy transportowaé $rodkami transportu zapewniajgcymi zachowanie ich wiasciwosci
technicznych oraz ochrone przed zawilgoceniem i uszkodzeniem. W czasie transportu worki z zaprawami
powinny by¢ zabezpieczone przed rozerwaniem oraz dziataniem czynnikéw atmosferycznych.
Roztadunek materiatéw nalezy prowadzi¢ w sposéb wykluczajgcy uszkodzenie opakowan. Materiaty nalezy
magazynowaé¢ w pomieszczeniach suchych, przewiewnych oraz zabezpieczonych przed zawilgoceniem.
Materiaty, ktérych okres przydatnosci do uzycia zostat przekroczony, nie mogg zosta¢ wbudowane.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci rob6t obejmuje ocene materiatéw przed ich wbudowaniem, kontrole przygotowania
podtoza, ocene prawidtowosci wykonania napraw oraz ocene jakosci powierzchni po zakonczeniu robot.
Przed rozpoczeciem napraw nalezy sprawdzié, czy usunieto wszystkie fragmenty tynku wykazujgce brak
przyczepnosci oraz czy podtoze jest czyste, nosne i odpowiednio przygotowane do wykonania robét. W
trakcie wykonywania napraw nalezy kontrolowa¢ zgodnos¢ stosowanych materiatéw z wymaganiami
Specyfikacji oraz przestrzeganie technologii wykonania.

Po zakonczeniu robét powierzchnia powinna by¢ jednolita, réwna oraz wolna od rys, peknie¢, rakéw,
odspojen i innych wad mogacych pogorszy¢ trwatos¢ wykonanych roboét lub utrudnié wykonanie kolejnych
warstw wykonczeniowych.

Kontrola jakosci powinna obejmowac réwniez sprawdzenie réwnosci powierzchni fatg kontrolng o dtugosci
2 m. Maksymalny przes$wit pomiedzy fatg a naprawiong powierzchnig nie powinien przekracza¢ 2 mm. Nie
dopuszcza sie wystepowania odspojen, gtuchych miejsc ani widocznych réznic pomiedzy naprawiang a
istniejgcg powierzchnia.

W przypadku stwierdzenia wad majgcych wptyw na trwato$é lub estetyke wykonanych rob6t Wykonawca
zobowigzany jest do ich usuniecia przed zgtoszeniem robét do odbioru.

7. OBMIAR ROBOT



Obmiar robot nalezy przeprowadzac¢ po zakonczeniu poszczegdlnych etapéw prac lub po zakonczeniu
catosci robdt objetych niniejszg Specyfikacjg. Celem obmiaru jest okreslenie rzeczywistego zakresu
wykonanych robét oraz potwierdzenie ich zgodnosci z dokumentacjg projektowa, przedmiarem robdét i
niniejszg SST.

Roboty ulegajgce zakryciu nalezy obmierzy¢ przed rozpoczeciem kolejnych etapow prac. Wyniki pomiarow
powinny zosta¢ udokumentowane i przedstawione Inspektorowi Nadzoru do weryfikacji.

Jednostki obmiaru przyjmuje sie zgodnie z przedmiarem robét.

Rodzaj robot Jednostka
Oczyszczenie powierzchni scian m?
Skucie odspojonych tynkéw m?
Naprawa i uzupetnienie tynkéw m?2
Reprofilacja podtoza m?
Miejscowe naprawy m?

8. ODBIOR ROBOT

Roboty objete niniejszg Specyfikacjg podlegajg odbiorowi robét zanikajgcych, odbiorowi czesciowemu oraz
odbiorowi kohcowemu.

Odbiorowi robét zanikajgcych podlega przede wszystkim przygotowanie podioza przed wykonaniem
kolejnych warstw wykonczeniowych. Odbiér ten powinien zostaé przeprowadzony przed rozpoczeciem
gruntowania lub wykonywania gtadzi. Nie dopuszcza sie zakrycia naprawionych powierzchni bez
wczesniejszej akceptacji Inspektora Nadzoru.

Odbiér czedciowy moze obejmowaé zakonczone etapy robdt wykonywane w poszczegdinych
pomieszczeniach lub wydzielonych strefach obiektu.

Odbiér koncowy polega na ocenie kompletnosci wykonanych robét oraz sprawdzeniu zgodno$ci ich
wykonania z dokumentacjg projektowg, wymaganiami niniejszej Specyfikacji oraz zasadami wiedzy
techniczne;.

Warunkiem odbioru jest uzyskanie powierzchni przygotowanej do wykonania kolejnych warstw
wykonczeniowych, bez widocznych uszkodzen, odspojen, spekan, ubytkbw oraz nieréwnosci
przekraczajgcych wymagania okreslone w niniejszej Specyfikacji.

Do odbioru Wykonawca zobowigzany jest przedtozy¢ dokumenty potwierdzajgce jako$¢ zastosowanych
materiatdéw, dokumenty dopuszczajgce wyroby do stosowania, protokoty odbioréw robdt zanikajgcych,
jezeli byty wymagane, oraz dokumentacje dotyczgcg wykonanych robat.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnoéci stanowi cena okreslona w umowie lub cena jednostkowa wynikajgca z kosztorysu
ofertowego.

Cena wykonania robét obejmuje wszystkie czynnosci niezbedne do prawidliowego wykonania robét
naprawczych, w szczegodlnosci przygotowanie stanowiska pracy, zabezpieczenie pomieszczen,
dostarczenie materiatow i sprzetu, wykonanie oczyszczenia powierzchni, usuniecie uszkodzonych
fragmentéw tynkéw, przygotowanie podfoza, wykonanie napraw i reprofilacji, pielegnacje wykonanych
napraw, kontrole jakosci, uporzadkowanie miejsca prowadzenia robo6t, wywoz oraz zagospodarowanie
odpaddw, a takze przygotowanie dokumentéw niezbednych do odbioru robét.

Cena obejmuje rowniez wszystkie roboty pomocnicze i towarzyszgce, ktdre sg niezbedne do prawidtowego
wykonania robét zgodnie z wymaganiami niniejszej Specyfikacji, nawet jezeli nie zostaty odrebnie
wyszczegolnione w przedmiarze robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE



Roboty nalezy wykonywaé zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi przepisami prawa, dokumentacjg
projektowg oraz wymaganiami niniejszej Specyfikacji.
W szczegdlnosci zastosowanie maja:

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane.

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych.

Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach.

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadaé budynki i ich usytuowanie.

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych.

Grupy norm PN i PN-EN dotyczgcych zapraw budowlanych, tynkéw, robét tynkarskich oraz
przygotowania podtozy.

SST-00 ,Wymagania ogdlne”.

Dokumentacja projektowa i przedmiar robot.



SST-03 - GLADZIE GIPSOWE | PRZYGOTOWANIE POWIERZCHNI DO MALOWANIA

Kod CPV (gtéwny): 45410000-4 — Tynkowanie

Kody uzupelniajace:
e 45450000-6 — Roboty budowlane wykonczeniowe, pozostate
o 45453000-7 — Roboty remontowe i renowacyjne

1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikaciji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych sg wymagania dotyczace wykonania gtadzi gipsowych oraz przygotowania powierzchni
Scian do wykonania powtok malarskich w pomieszczeniach objetych remontem.

Specyfikacja okresla wymagania dotyczgce materiatdow, technologii wykonania robét, kontroli jakosci,
obmiaru, odbioru robét oraz zasad rozliczenia robét zwigzanych z wykonaniem gtadzi gipsowych.

1.2. Zakres stosowania

Niniejsza Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy obowigzujgcy podczas realizacji
robét objetych zaméwieniem.

Postanowienia niniejszej SST nalezy stosowac tgcznie z SST-00 ,Wymagania ogdélne” oraz SST-02
.Przygotowanie podtozy i naprawa tynkéw”.

1.3. Zakres robot

Roboty objete niniejszg Specyfikacjg obejmujg wykonanie gtadzi gipsowych na przygotowanych
wczesniej podtozach, wyréwnanie powierzchni $cian, miejscowe szlifowanie, usuniecie pytu
powstatego podczas obrébki oraz przygotowanie powierzchni do wykonania robét malarskich.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogoélne

Materiaty stosowane do wykonania gtadzi powinny tworzy¢ kompletny system technologiczny
przeznaczony do wykonywania cienkowarstwowych wypraw wyréwnujgcych wewnatrz budynkéw.
Wszystkie materiaty powinny by¢ fabrycznie nowe, posiada¢ dokumenty dopuszczajgce do
stosowania oraz by¢ przechowywane zgodnie z wymaganiami producenta.

2.2. Gladz gipsowa
Gtadz gipsowa powinna by¢ przeznaczona do wykonywania cienkowarstwowych wypraw
wyréwnujgcych na podtozach mineralnych wewnatrz budynkoéw.

Parametr Minimalne wymaganie
Rodzaj spoiwa gips
Przyczepnosé do podtoza = 0,30 MPa

Grubos¢ jednej warstwy zgodna z kartg techniczng
Mozliwos¢ szlifowania wymagana
Reakcja na ogien A1

Powierzchnia po wyschnieciu jednolita, bez rys i spekan

2.3. Preparat gruntujacy
Przed wykonaniem gtadzi nalezy stosowac preparat przeznaczony do gruntowania podtozy
mineralnych.

Parametr Minimalne wymaganie
Przeznaczenie podtoza mineralne

Ograniczenie chtonnosci wymagane



Parametr Minimalne wymaganie

Wzmocnienie podtoza wymagane
Temperatura stosowania od +5°C
Czas schniecia zgodny z kartg techniczng

Mozliwo$¢ wykonywania kolejnych robét po catkowitym wyschnieciu

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Wymagania ogoline

Roboty nalezy rozpoczg¢ po zakonczeniu robot objetych SST-02 oraz po pozytywnym odbiorze
przygotowanego podtoza. Powierzchnie przeznaczone do wykonania gtadzi powinny by¢ nosne,
suche, czyste oraz wolne od pytu, zabrudzen i luznych fragmentéw materiatéw.

Nie dopuszcza sie wykonywania gtadzi na podtozach wykazujgcych zawilgocenie, odspojenia lub inne
uszkodzenia mogace mie¢ wptyw na trwatos¢ wykonanej wyprawy.

3.2. Gruntowanie podtoza

Przed rozpoczeciem wykonywania gtadzi podtoze nalezy zagruntowaé preparatem odpowiednim do
rodzaju podtoza. Preparat nalezy nanosi¢ réwnomiernie na catg powierzchnie, nie dopuszczajgc do
powstawania zaciekéw ani miejsc niepokrytych.

Kolejne etapy robdt mogg zostaé rozpoczete dopiero po catkowitym wyschnieciu warstwy gruntujgce;.

3.3. Wykonanie gtadzi

Mase gipsowag nalezy przygotowac zgodnie z wymaganiami producenta oraz naktada¢ rownomiernie
na przygotowane podtoze przy uzyciu narzedzi przeznaczonych do tego rodzaju robét. Grubosc¢
wykonywanej warstwy powinna odpowiada¢ wymaganiom systemu materiatowego i umozliwiaé
uzyskanie jednolitej powierzchni.

W przypadku koniecznosci wykonania kilku warstw kolejng warstwe mozna naktadac dopiero po
odpowiednim zwigzaniu warstwy poprzedniej. Powierzchnig nalezy wyréwnac w sposéb zapewniajgcy
uzyskanie podtoza odpowiedniego do wykonania powtok malarskich.

3.4. Szlifowanie

Po catkowitym wyschnieciu gtadzi powierzchnie nalezy przeszlifowa¢ materiatami Sciernymi o
odpowiedniej granulacji. Szlifowanie nalezy prowadzi¢ réwnomiernie, eliminujac nieréwnoéci, $lady
narzedzi oraz miejscowe zgrubienia.

Podczas wykonywania robét nalezy ograniczy¢ zapylenie poprzez stosowanie urzgdzen
wyposazonych w system odsysania pytu.

3.5. Przygotowanie do malowania

Po zakonczeniu szlifowania powierzchnie nalezy doktadnie oczyécié z pytu. Sciany powinny byé
jednolite, gtadkie oraz wolne od rys, zarysowan, uszkodzen i innych wad mogacych pogorszy¢ jakosc¢
wykonywanych powtok malarskich.

Dalsze roboty mozna rozpocza¢ po pozytywnym odbiorze wykonanych gtadzi przez Inspektora
Nadzoru.

4. SPRZET

Do wykonania robot objetych niniejszg Specyfikacjg nalezy stosowac sprzet zapewniajgcy uzyskanie
wymaganej jakosci powierzchni oraz umozliwiajgcy prowadzenie robét zgodnie z technologig
producenta zastosowanych materiatéw. Sprzet powinien by¢ sprawny technicznie, posiada¢
wymagane przeglady oraz by¢ uzytkowany zgodnie z przeznaczeniem.

Do wykonywania robot nalezy stosowacé w szczegoélnosci mieszarki wolnoobrotowe do przygotowania
mas gipsowych, pace ze stali nierdzewnej, szpachle, faty kontrolne, szlifierki do gtadzi wyposazone w



uktad odsysania pytu, odkurzacze przemystowe, drabiny oraz rusztowania jezdne. Stosowany sprzet
nie moze powodowac uszkodzenia wykonanych powierzchni ani pogorszenia jakosci robét.

5. TRANSPORT

Materiaty nalezy transportowac srodkami transportu zabezpieczajgcymi je przed zawilgoceniem,
zabrudzeniem oraz uszkodzeniami mechanicznymi. Opakowania powinny pozostawac szczelne i
nieuszkodzone do momentu uzycia materiatu.

Materiaty nalezy magazynowac¢ w suchych i przewiewnych pomieszczeniach, zgodnie z wymaganiami
producenta. Nie dopuszcza sie stosowania materiatéw zawilgoconych, zanieczyszczonych lub po
uptywie terminu przydatnos$ci do uzycia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci rob6t obejmuje ocene materiatdw przed ich zastosowaniem, sprawdzenie
prawidtowosci przygotowania podtoza, ocene technologii wykonania gtadzi oraz ocene jakosci
wykonanej powierzchni przed rozpoczeciem robdt malarskich.

Przed rozpoczeciem robot nalezy sprawdzi¢, czy podtoze zostato wtasciwie przygotowane zgodnie z
wymaganiami SST-02 oraz czy wykonane naprawy uzyskaty odpowiednig wytrzymatos¢. Powierzchnia
powinna by¢ czysta, sucha oraz wolna od pytu i zanieczyszczen.

Podczas wykonywania robét nalezy kontrolowac¢ zgodnosé sposobu przygotowania masy z
wymaganiami producenta, grubos¢ wykonywanych warstw oraz zachowanie wymaganych przerw
technologicznych. Kazda kolejna warstwa moze zosta¢ wykonana wytgcznie po odpowiednim
zwigzaniu i wyschnieciu warstwy poprzednie;j.

Po zakonczeniu rob6t powierzchnia powinna by¢ jednolita, gtadka i przygotowana do wykonania
powtok malarskich. Nie dopuszcza sie wystepowania rys, pecherzy, spekan, odspojen, widocznych
sladéw narzedzi, zarysowan ani innych wad mogacych pogorszy¢ estetyke lub trwatos¢ wykonanych
robaot.

Réwnos¢ powierzchni nalezy sprawdzié tatg kontrolng o dtugosci 2 m. Maksymalny przes$wit pomiedzy
tatg a powierzchnig nie powinien przekracza¢ 2 mm. Powierzchnia powinna posiadaé jednolitg
strukture oraz jednakowg chtonnos$¢ na catej powierzchni.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu wykonywania gtadzi oraz po przygotowaniu
powierzchni do robo6t malarskich. Obmiar wykonuje sie zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz
przedmiarem robot, okreslajgc rzeczywiscie wykonang ilos¢ robot.

Jednostkg obmiaru jest metr kwadratowy (m?) wykonanej gtadzi gipsowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér robét obejmuje ocene zgodnosci wykonanych gtadzi z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami niniejszej Specyfikacji oraz zasadami wiedzy technicznej. Odbiorowi podlegajg zaréwno
roboty ulegajace zakryciu, jak i odbiér koncowy przygotowanych powierzchni.

Warunkiem odbioru jest uzyskanie powierzchni jednolitej, gtadkiej i odpowiednio przygotowanej do
wykonania robo6t malarskich. Powierzchnia nie moze wykazywacé peknieé, rys, odspojen, zarysowan
ani innych wad wplywajacych na jakos¢ wykonczenia.

Wykonawca zobowigzany jest przediozy¢ dokumenty potwierdzajgce jakos¢ zastosowanych
materiatow oraz dokumentacje odbiorowg wymagang postanowieniami umowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania robét obejmuje wszystkie czynnosci niezbedne do prawidtowego wykonania gtadzi
gipsowych, w tym przygotowanie stanowiska pracy, dostarczenie materiatow i sprzetu, przygotowanie
mas gipsowych, gruntowanie podtoza, wykonanie wszystkich warstw gtadzi, szlifowanie powierzchni,
oczyszczenie $cian z pytu, kontrole jakosci, uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot oraz
przygotowanie dokumentéw odbiorowych.



Cena obejmuje rowniez wykonanie rob6t pomocniczych, zastosowanie materiatéw zabezpieczajgcych,
usuniecie odpadow oraz wszystkie czynnosci technologiczne niezbedne do uzyskania powierzchni
przygotowanej do wykonania robét malarskich.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Przy wykonywaniu robot nalezy stosowac aktualnie obowigzujgce przepisy prawa, wymagania
dokumentacji projektowej oraz postanowienia SST-00 ,Wymagania ogolne”.
W szczegdélnosci zastosowanie majg:
e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane.
e Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych.
o Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadaé budynki i ich usytuowanie.
e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych.
e Grupy norm PN i PN-EN dotyczgcych wyrobdéw gipsowych, robét tynkarskich, przygotowania
podtozy oraz rob6t wykonczeniowych.
e SST-00 ,Wymagania ogodine”.
e SST-02 ,Przygotowanie podtozy i naprawa tynkow”.



SST-04 - ROBOTY MALARSKIE

Kod CPV (gtéwny): 45442100-8 — Roboty malarskie
Kody uzupelniajace:
o 45442180-2 — Powtérne malowanie
e 45450000-6 — Roboty budowlane wykohczeniowe, pozostate

1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikaciji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych sg wymagania dotyczgce wykonania rob6t malarskich scian i sufitow w
pomieszczeniach objetych remontem.

Specyfikacja okresla wymagania dotyczgce materiatdow, technologii wykonania robét, kontroli jakosci,
odbioru oraz zasad rozliczania robét malarskich wykonywanych na uprzednio przygotowanych
podtozach.

1.2. Zakres stosowania

Niniejsza Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy obowigzujgcy przy realizacji robét
malarskich objetych zamoéwieniem. Postanowienia niniejszej SST nalezy stosowac tgcznie z SST-00
~Wymagania ogélne” oraz SST-03 ,Gladzie gipsowe i przygotowanie powierzchni do malowania”.

1.3. Zakres robét

Roboty obejmujg gruntowanie powierzchni przeznaczonych do malowania, wykonanie powtok
malarskich na scianach i sufitach, miejscowe poprawki, usuniecie zabezpieczen po zakonczeniu robot
oraz oczyszczenie pomieszczen.

Jezeli dokumentacja projektowa nie okres$la kolorystyki, dobér koloréw nalezy uzgodnic z
Zamawiajgcym przed rozpoczeciem robot.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogoélne

Materiaty stosowane do robo6t malarskich powinny byé przeznaczone do stosowania wewnatrz
budynkoéw, posiada¢ wymagane dokumenty dopuszczajgce do stosowania oraz zapewnia¢ uzyskanie
trwatej, estetycznej i jednolitej powtoki malarskiej.

2.2. Farba do wnetrz
Farba powinna by¢ przeznaczona do wykonywania powtok malarskich na podtozach mineralnych.

Parametr Minimalne wymaganie

Rodzaj dyspersyjna do wnetrz

Klasa odpornosci na szorowanie minimum 2 wg PN-EN 13300

Klasa krycia minimum 2

Stopien potysku mat

Emisja LZO zgodna z obowigzujgcymi przepisami
Mozliwosé mycia wymagana

2.3. Preparat gruntujacy

Parametr Minimalne wymaganie
Przeznaczenie podtoza mineralne
Ograniczenie chtonnosci wymagane
Wzmocnienie podioza wymagane



Parametr Minimalne wymaganie
Temperatura stosowania od +5°C
Czas schniecia zgodny z kartg techniczng

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Wymagania ogolne

Roboty malarskie mozna rozpocza¢ po zakonczeniu robét objetych SST-03 oraz po odbiorze
przygotowanych powierzchni. Podtoze powinno by¢ suche, czyste, rowne oraz wolne od pytu i innych
zanieczyszczenh moggcych pogorszy¢ przyczepno$c¢ farby.

Przed rozpoczeciem malowania nalezy zabezpieczy¢ elementy nieobjete zakresem robot, w
szczegoblnosci stolarke, posadzki, oprawy o$wietleniowe, osprzet instalacyjny oraz wyposazenie
pomieszczen.

3.2. Gruntowanie

Jezeli wymaga tego zastosowany system malarski lub chtonno$¢ podioza, powierzchnie nalezy
zagruntowac preparatem odpowiednim do rodzaju podfoza. Grunt nalezy nanosi¢ réwnomiernie, bez
pozostawiania zaciekéw i miejsc niepokrytych.

Malowanie mozna rozpoczaé po catkowitym wyschnieciu preparatu gruntujgcego.

3.3. Wykonywanie powtok malarskich

Farbe nalezy przygotowaé zgodnie z wymaganiami producenta i nanosi¢ rownomiernie przy uzyciu
watka, pedzla lub natrysku hydrodynamicznego. Poszczegdlne warstwy nalezy wykonywac po
wyschnieciu warstw poprzednich, zachowujgc wymagane przerwy technologiczne.

Liczba warstw powinna zapewnia¢ uzyskanie petnego krycia, jednolitego koloru oraz wymaganych
parametréow uzytkowych. Nie dopuszcza sie wykonywania miejscowych poprawek powodujgcych
réznice odcienia lub potysku.

3.4. Zakonczenie robo6t

Po zakonczeniu malowania nalezy usung¢ zabezpieczenia, oczysci¢ pomieszczenia oraz sprawdzié,
czy nie doszto do zabrudzenia elementéw nieobjetych remontem. Powtoki malarskie nalezy chroni¢
przed uszkodzeniem do czasu ich catkowitego wyschnigcia.

4. SPRZET

Do wykonania robot nalezy stosowacé sprzet umozliwiajacy uzyskanie jednolitej jakosci powtok
malarskich. Dopuszcza sie stosowanie watkow, pedzli oraz agregatow natryskowych. Sprzet powinien
by¢ czysty, sprawny technicznie i dostosowany do rodzaju stosowanych materiatow.

5. TRANSPORT

Materiaty nalezy transportowac i magazynowac¢ zgodnie z wymaganiami producenta. Farby oraz
preparaty gruntujgce nalezy chroni¢ przed zamarznieciem, przegrzaniem i uszkodzeniem opakowan.
Nie dopuszcza sie stosowania materiatow po uptywie terminu przydatnosci.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci obejmuje ocene przygotowania podioza, zgodnosci zastosowanych materiatéw z
wymaganiami Specyfikacji oraz ocene wykonanych powtok malarskich.

Powtoka powinna by¢ jednolita pod wzgledem koloru i faktury, bez smug, zaciekéw, przeswitow,
pecherzy, tuszczenia, spekan i sladéw narzedzi. Nie dopuszcza sie miejsc niepokrytych farbg ani
widocznych réznic odcienia na jednej ptaszczyznie.

7. OBMIAR ROBOT
Obmiar robét wykonuje sie po zakonczeniu malowania. Jednostkg obmiaru jest metr kwadratowy
(m?) wykonanej powtoki malarskie;.



8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robét polega na ocenie jakosci wykonanych powtok, ich zgodnosci z dokumentacjg projektowg
oraz wymaganiami niniejszej Specyfikacji. Powtoki powinny charakteryzowaé¢ sie jednolitym
wygladem, odpowiednim kryciem oraz trwatym zwigzaniem z podtozem.

Do odbioru nalezy przedtozy¢ dokumenty potwierdzajgce jako$¢ zastosowanych materiatdéw oraz
dokumentacje odbiorowg wymagang umowa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania robot obejmuje przygotowanie stanowiska pracy, zabezpieczenie pomieszczen,
dostarczenie materiatéw i sprzetu, gruntowanie podtoza, wykonanie wszystkich warstw malarskich,
wykonanie poprawek, oczyszczenie pomieszczen, usuniecie odpadow, przeprowadzenie kontroli
jakosci oraz przygotowanie dokumentéw odbiorowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Roboty nalezy wykonywac¢ zgodnie z:
e Ustawg — Prawo budowlane,
e Ustawag o wyrobach budowlanych,
e Rozporzadzeniem w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i
ich usytuowanie,
o Rozporzadzeniem w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych,
e grupami norm PN i PN-EN dotyczacymi farb i lakieréw, robét malarskich oraz przygotowania
podtozy,
e SST-00 ,Wymagania ogoine”,
e SST-03 ,Gtadzie gipsowe i przygotowanie powierzchni do malowania”.



SST-05 - MONTAZ ELEMENTOW WYPOSAZENIA, ROBOTY KONCOWE | PORZADKOWE

Kod CPV (gtéwny): 45450000-6 — Roboty budowlane wykonczeniowe, pozostate
Kody uzupelniajace:
o 45453000-7 — Roboty remontowe i renowacyjne

1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych sg wymagania dotyczgce ponownego montazu elementéw wyposazenia
zdemontowanych na czas prowadzenia robot remontowych oraz wykonania robdt koncowych i
porzgdkowych niezbednych do przekazania pomieszczeh do uzytkowania.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy obowigzujacy przy realizacji robot objetych
zamoéwieniem. Postanowienia niniejszej SST nalezy stosowac tgcznie z SST-00 oraz pozostatymi
Szczegotowymi Specyfikacjami Technicznymi.

1.3. Zakres robo6t

Roboty obejmujg ponowny montaz zdemontowanych drabinek gimnastycznych, trybun jezdnych, siatek
ochronnych oraz kotar grodzacych, regulacje zamontowanych elementéw, kontrole poprawnosci ich
dziatania, usuniecie zabezpieczeh zastosowanych podczas prowadzenia robdt, oczyszczenie
pomieszczen oraz przygotowanie obiektu do odbioru korncowego. Zakres robo6t wynika z dokumentac;i
przekazanej przez Zamawiajgcego oraz przedmiaru robot.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogodlne

Do montazu nalezy wykorzysta¢ elementy zdemontowane podczas robét przygotowawczych, pod
warunkiem ze ich stan techniczny umozliwia bezpieczne uzytkowanie. Przed ponownym montazem
wszystkie elementy nalezy oczysci¢ oraz sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i stanu technicznego.
Jezeli podczas kontroli zostanie stwierdzone zuzycie lub uszkodzenie elementéw mocujgcych, nalezy
zastosowaé nowe elementy o parametrach nie gorszych od pierwotnie zastosowanych.

2.2. Elementy mocujace

Parametr Minimalne wymaganie

Materiat stal zabezpieczona antykorozyjnie
Wytrzymatosé dostosowana do przenoszonych obcigzen
Odpornosé na korozje wymagana

Kompatybilnos¢ z podtozem wymagana

Trwato$¢ potgczen wymagana

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Wymagania ogoélne

Montaz wyposazenia mozna rozpoczaé po zakohczeniu wszystkich robét wykonczeniowych oraz po
uzyskaniu pozytywnego odbioru rob6t malarskich. Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ stan
techniczny elementéw przeznaczonych do ponownego wykorzystania oraz przygotowac¢ miejsca ich
montazu.

Elementy nalezy montowac¢ zgodnie z ich pierwotnym usytuowaniem, wykorzystujac dokumentacje
fotograficzng sporzgdzong przed demontazem oraz oznaczenia wykonane podczas robét
przygotowawczych.



3.2. Montaz wyposazenia

Montaz nalezy prowadzi¢c z zachowaniem szczegodlnej starannosci, zapewniajgc wiasciwe
zamocowanie wszystkich elementdéw oraz ich prawidtowg wspétprace z istniejgcg konstrukcjg budynku.
Po zakonczeniu montazu nalezy sprawdzi¢ kompletnos¢ wyposazenia oraz wykonac regulacje
elementéw ruchomych.

Elementy wykazujgce uszkodzenia lub niespetniajgce wymagan bezpieczenstwa nie mogg zostac
ponownie zamontowane. Zakres ich naprawy lub wymiany nalezy uzgodni¢ z Zamawiajgcym przed
wykonaniem robét.

3.3. Roboty koncowe

Po zakonczeniu montazu nalezy usung¢ wszystkie zabezpieczenia zastosowane podczas prowadzenia
robét, oczysci¢ pomieszczenia z pozostatosci materiatdbw oraz odpaddéw, umyC¢ zabrudzone
powierzchnie i przygotowac obiekt do odbioru koncowego. Pomieszczenia powinny zosta¢ przekazane
Zamawiajgcemu w stanie umozliwiajgcym ich uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem.

4. SPRZET

Do wykonania robét nalezy stosowac sprzet umozliwiajgcy bezpieczny montaz elementéw wyposazenia
oraz wykonanie robo6t porzgdkowych. Sprzet powinien byé sprawny technicznie, dostosowany do
rodzaju wykonywanych roboét i nie moze powodowaé uszkodzenia zamontowanych elementéw ani
wykonczonych powierzchni.

5. TRANSPORT

Transport elementéw wyposazenia z miejsca magazynowania do miejsca montazu nalezy prowadzi¢ w
sposOb zabezpieczajgcy je przed uszkodzeniem. Elementy nalezy przenosi¢ i przewozi¢ z
zachowaniem ostroznosci oraz przy zastosowaniu odpowiednich srodkéw transportu wewnetrznego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci obejmuje ocene kompletnosci zamontowanego wyposazenia, prawidtowosci
wykonania potgczen, stabilno$ci zamocowania oraz poprawno$ci dziatania elementéw ruchomych.

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢, czy zamontowane wyposazenie nie wykazuje luzow,
odksztatceh ani uszkodzeh moggcych wpltywaé na bezpieczenstwo uzytkowania. Nalezy réwniez
potwierdzi¢ usuniecie wszystkich zabezpieczen tymczasowych oraz wiasciwe uporzadkowanie
pomieszczen.

7. OBMIAR ROBOT
Obmiar rob6t wykonuje sie po zakohczeniu montazu wszystkich elementéw wyposazenia. Jednostkg
obmiaru jest komplet (kpl.) zamontowanego wyposazenia lub jednostki okreslone w przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robét polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych prac, jakosci montazu oraz poprawnosci
dziatania wszystkich elementéw wyposazenia. Warunkiem odbioru jest potwierdzenie bezpiecznego
uzytkowania zamontowanych elementéw oraz przekazanie pomieszczen w stanie czystym i
uporzgdkowanym.

Do odbioru nalezy przedtozy¢ dokumenty potwierdzajgce jakos¢ zastosowanych materiatéw oraz
protokoty dotyczgce wymiany elementow, jezeli taka wymiana zostata wykonana.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania robot obejmuje przygotowanie stanowiska pracy, transport elementéw z miejsca
magazynowania, montaz wyposazenia, regulacje, kontrole poprawnosci dziatania, wykonanie robot
porzgdkowych, usuniecie zabezpieczen, wywoz odpaddéw, przeprowadzenie kontroli jakosci oraz
przygotowanie dokumentaciji odbiorowe;.



10. PRZEPISY ZWIAZANE
Roboty nalezy wykonywac¢ zgodnie z:
e Ustawag z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane.
e Ustawa o wyrobach budowlanych.
e Ustawag o odpadach.
o Rozporzagdzeniem w sprawie bezpieczehstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych.
¢ Rozporzgdzeniem w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie.
o Wiasciwymi grupami norm PN i PN-EN dotyczgcymi rob6t montazowych oraz wyrobéw
budowlanych.
e SST-00 ,Wymagania ogdine”.
e SST-01 ,Roboty przygotowawcze, zabezpieczajgce i demontazowe”.
o Dokumentacjg projektowa oraz przedmiarem robét.



